ES Sensores de proximidad de largo alcance y amplificador separado

Sensores de
proximidad de largo
alcance y amplificador
separado

Serie ES

+01-800-539-3623
www.keyence.com.mx/ASKG

www.keyence.com.mx/DLG

| Disponibles 19 modelos de cabezales

Hay cabezales disponibles en tamafios entre
2.8y 90.0mm 0.11"y 3.54" de diametro.

e Tamaino compacto
(EH-402)

El sensor de proximidad de la

serie ES es méas pequefio, con

un cabezal de 2.8 mm 0.11" de

diametro y realiza la deteccion

¢ Cable protegido
(EH-305S/308S/110S)

El cable del sensor esta
insertado en un tubo de acero
inoxidable helicoidal para
protegerlo de dafos.

a una distancia maxima de 7

mm. 0.28".

/

¢ Funda de fluoro polimero
compatible con los entornos
humedos/agresivos (EH-910)

/

“

I Deteccion de gran alcance y alta precision

Doble de distancia de deteccion que la de sensores
integrados

Proporciona una distancia de deteccion de méas del doble que la de
los sensores integrados, mediante la separacion de los circuitos
internos del cabezal. El cabezal compacto de 2.8 mm alcanza una
distancia de deteccién maxima de 7 mm. (EH-402)

Potenciémetro de 25 vueltas

Emplea un potenciémetro para regular la sensibilidad. A mayor
numero de vueltas se aumenta el rango de ajuste, por lo que es
posible realizar ajustes mas precisos. Perfecto para detectar
objetos diminutos con un cabezal compacto.

Angulo de rotacion del potenciémetro
(ejemplos tipicos)

Sensor convencional ES-M1/M2

Senrd)

Por ejemplo, al detectar una diferencia de
0.2 mm en los niveles, la rotacion del
potenciémetro es aprox. 3 veces mayor.
(Objeto: Hierro)
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Aplicaciones

Control de la introduccién de anillos

Deteccion de la adhesion correcta de una

defensa (acero inoxidable)

Verificacion de la operacion de una

atornilladora/presion del tornillo

Linea de productos

Cabezal ( H Distancia de deteccion estable/ [ Distancia de deteccién maxima)
Tipo Tamafio Apariencia \ Distancia de deteccion Modelo
i . = 1.2mm0.05"
2.8mmdid. 0.11 —— r 6 mm) (002" EH-302
A » . 2mm0.08"
Cilindrico 3.8mmdid. 0.15 (=" F 08mm) (0.03) EH-303A
" " 3mmo0.12"
5.4mmdia. 0.21 O F (1 mm) (0.04) EH-305
e . . . 3mmo.12"
Cilindrico, con tubo helicoidal | 5.4 mmdid. 0.21 [t F (1 mm) (0.04") EH-305S
PV » . 5mm0.20"
Cilindrico 8 mm dia. 0.31 O—— _(2 mm) (0.08") EH-308
e . s . 5mm0.20"
) Cilindrico, con tubo helicoidal | 8 mm dia. 0.31 o= _ (2mm) (0.08") EH-308S
= . ] 2.5mm0.10"
S|Roscado, resistente al aceite M8 difp—— {.5mm) 0.06" EH-108
@
: : " 4.5mm0.18"
Resistente al solvente 10 mm did. 0.39 [ — _(2 mm) (0.08°) EH-910
5mm0.20"
Roscado M10 Eﬁﬂ)= _ {2mm) (0.08") EH-110
i 5mm0.20"
Roscado, con tubo helicoidal M10 [ﬂﬂ)m-m:l= _ 2mm) (0.08") EH-110S
8mm0.31"
Roscado M14 EGBJ= _(5 mm) (0.20') EH-114
~ Cge 8mm0.31" i
Delgado e=4.8mme=0.19 =) _(S mm) (0.20°) EH-614A
. - 3mmo.12"
ULTRA Delgado/Compacto Super-Delgado C=4 P (1mm) (0.04') EH-605
e e . 7mm0.28"
Cilindrico 2.8 mmdid. 0.11 -] —@ mm) (012°) EH-402
. , A3 mm 0.51"
14.5mm dia. 0.57 affp—— (6 mm) (0.24) EH-416
- 22 mm did. 0.87° Ofp— A RN, EH-422
3| Cilindrico, roscado
£ i A 25 mm 0,98
= 30 mm dia. 118 ﬂ]]]:ﬁﬂ)= 2 mm) 047" EH-430
=
- A 36 mm 142"
40mmdid. 1.57 (18 mm) (0.71) EH-440
Cilindrico 90 mm did. 3.54° “ AT mm 276" EH-290
o (35mm) (1.38")
Amplificador
Apariencia Alimentacién Salida Modo de salida Modelo
%’ De 12a24VCD NPN 100 mA (40 V) méx., PNP 100 mA (26.4 V) méx. Seleccion N.A./N.C. ES-M1(P)/M2(P) !
De10a28VCD NPN 200 mA (40 V) méx. Seleccion N.A/N.C. ES-32DC

1. El ES-M1(P)/M2(P) no puede conectarse al EH-422, al 430, al 440 nial 290.

DESCARGA DE DATOS CAD: www.keyence.com.mx/CADG
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Especificaciones

Cabezal
Blindado
e ULTRA Resistente al
Cilindrico Roscado Delgado Delgado e Cilindrico
Modelo EH-302 EH-303A EH-305 EH-308 EH-110 EH-114 EH-605 EH-614A EH-108' EH-910
R g - -
fenci ' = @A 27,
Apariencia / % é’ é 5 "' Q“ 3
. 0a0.6mm 0a0.8mm Oatlmm . Oab5mm Oalmm Oab5mm 0al.5mm 0a2mm
Rango de deteccion estable 0.02" 0.03" 0.04" 0a2mm0.08 0.20" 0.04" 0.20" 0.06" 0.08"
Distancia méxima de deteccién 1.2mm0.05" | 2mm0.08" | 3mm0.12" 5mm0.20" 8mm0.31" | 3mm0.12" | 8mm0.31" | 25mm0.10" | 45mm0.18"
Objeto detectable Metales ferrosos (vea las caracteristicas de materiales no ferrosos)
Objeto estandar (hierro, =1 mm 0.04') 5x5mm0.20° 10%10 mm 0.39" Bxiomm | Sxdmm | 15x1omm 10%10 mm 0.39°
Repetibilidad 0.002 mm 0.00008" 0.005 mm 0.0002" 0.002 0.005 mm 0.0002"
PP 0.04 mm . ] . 0.07 mm 0.06 mm
Histéresis 0.002" 0.05mm 0.002 0.04 mm 0.002 ‘ 0.05mm 0.002 ‘ 0.003" ‘ 0.002"

Fluctuacion de temperatura

+10% médx. (EH-605: -10 a +20%) de distancia de deteccion a 23°C (73.4°F),

dentro de -10a+60°C (14 a 140°F)(EH-910: -10 a 15% dentro de 02 60°C (32 a 140°F))

Grado de proteccién

IP67

Temperatura ambiente

-102+60°C (14 a 140°F), sin congelacién

Humedad relativa

35a85%, sin condensacion

Peso (incluye tuercas y cable de 3 m 9.8")

Aprox.29g ‘ Aprox. 38 g ‘ Aprox. 459 ‘ Aprox. 47 g ‘ Aprox. 55 g ‘ Aprox. 62 g ‘ Aprox. 309 ‘ Aprox. 57 g ‘ Aprox. 51 g ‘ Aprox. 53 g

1. No estd disefiado para uso sumergido en aceite.
Blindado; tubo helicoidal No blindado
Tipo
Cilindrico Roscado Cilindrico Cilindrico y roscado Cilindrico
Modelo EH-305S EH-308S EH-110S EH-402 EH-416 EH-422 EH-430 EH-440 EH-290
o e = == i @F‘ #
Apariencia — y P :
Rango de deteccion estable 0a1mm0.04" 0a2mm0.08" 0a3mm0.12" | 0a6mm0.24" | 0a9mm0.35" |0a12mm0.47"|0a18mm0.71" |0a35mm1.38"
Distancia méxima de deteccién 3mmo0.12" 5mm0.20" 7mm0.28" 13mm0.51" 18mmo0.71" 25mm 0.98" 36 mm 1.42" 70mm2.76"
Objeto detectable Metales ferrosos (vea las caracteristicas de materiales no ferrosos)
Objeto estandar (hierro, e=1 mm 0.04") 5x5mm0.20" 10x10 mm 0.39" 206%%@"] 255%%””"“ 30?‘?%@'” 40}(‘;[;“""” 150é1951q mm
TRl 0.002 mm . 0.002 mm 0.012mm 0.02mm 0.025 mm 0.037 mm 0.075mm
Repetibilidad 0.00008" 0.005 mm 0.0002 0.00008" 0.0005" 0.0008" 0.001" 0.001" 0.003"
Histéresis 0.05mm 0.002" 0.04 mm 0.002" 0.05mm 0.002"|0.06 mm 0.002"{0.08 mm 0.003" | 0.1 mm 0.004" | 0.2 mm 0.008"

Fluctuacion de temperatura

+10% méx. (EH-402: +30%, -10% méx) de distancia de deteccion a 23°C (73.4°F), dentro de -10 a +60°C (14 a 140°F)

Grado de proteccién

IP67

Temperatura ambiente

-102+60°C (14 a 140°F), sin congelacién

Humedad relativa

35a85%, sin condensacion

Peso (incluye tuercas y cable de 3 m 9.8")

Aprox. 76 g ‘ Aprox. 88 g ‘ Aprox. 100 ¢ ‘ Aprox. 28 g ‘ Aprox. 72 g ‘ Aprox. 1759 ‘ Aprox. 2259 ‘ Aprox. 280 g ‘ Aprox. 650 g

Pregunta a KEYENCE: +01-800-539-3623



Sensores de proximidad de largo alcance y amplificador separado

ES

Amplificador
Tipo Sistema de extension monolinea
NPN ES-M1 ES-M2
Modelo
PNP ES-M1P ES-M2P
Apariencia

Alimentacion eléctrica

12224 VCD, Ondulacion (P-P): 10% méx.

Consumo de corriente

25 mA méx.

Tiempo de respuesta

1ms max.

Fluctuacion de temperatura

Bajo +8% de la distancia de deteccion a +23°C (73.4°F) si en la gama de temperatura de 0°C a50°C (32 a 122°F)

Ajuste de sensibilidad

Potenciometro ajustable de 25 revoluciones

Modo de funcionamiento

Seleccion N.A./N.C. por selector

Funcién de temporizador '

Seleccién plazo 10 ms/pasos de temporizacion por selector

Salida de sefial

Colector abierto NPN (PNP) 100 mA méx. (NPN: 40 V/PNP: 26.4V), voltaje residual 1V méx.

Salida alarmas de desconexion >

Colector abierto NPN (PNP) 100 mA max.
(NPN: 40 V/PNP: 26.4V), —
voltaje residual 1V max.

Circuito de Proteccion

Proteccién contra las inversiones de polaridad y las sobre intensidades de salida

Temperatura ambiente

0a50°C (32a122°F)*

Humedad relativa

35285%, Sin condensacion

Peso (tuercas y cable de 2 m 6.6" incluido)

Aprox. 659 Aprox. 35g

1. En modo de funcionamiento N.A., es de 10 ms. En modo N.C., el retraso al encendido es de 10 ms.
2. Lasalida de alarma de interrupcion de conexion no estéd disponible en ES-M2.
3. Latemperatura ambiente varia del modo siguiente durante la agregacién de modulos de extension. Los modulos agregados deben estar montados siempre en un riel DIN (placa metdlica) y la corriente de

salida ajustada en 20 mA como maximo
1210 mddulos de extension: 02 50°C (32 a 122°F)
11216 mddulos de extension: 0a45°C (32a 113°F)

Nota: EI FS-M1 (P)/M2 (P) no puede conectarse a los EH-422, 430, 440 0 290.

Tipo cD
Modelo ES-32DC
e

Vi
Apariencia ~

<
Alimentacion De 10228 VCD, Ondulacion (P-P): 10% méx.
Consumo de corriente 18 mA max.
Tiempo de respuesta 1ms max.

Fluctuacion de temperatura

+8% de distancia de deteccidn +23°C (+73.4°F), dentro de 0a 50°C (32 a 122°F)

Ajuste de sensibilidad

Potenciometro de 15 vueltas

Modo de funcionamiento

N.A./N.C (seleccién por selector)

Indicador

Salida: LED rojo

Salida de sefial

NPN: 200 mA (40 V) méx.
Voltaje residual: 1V médx.

Salida de alarma de desconexion

NPN: 100 mA (40 V) max. Voltaje residual: 1V max.

Corriente de fuga (tiempo en OFF)

Temperatura ambiente

0a50°C (32a122°F)

Humedad relativa

35285%, sin condensacion

Peso

Aprox. 48 g

DESCARGA DE DATOS CAD: www.keyence.com.mx/CADG
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ES-M1
) fl\ca'e De 12 a 24 VCD
S :( Negro 100 mA méx.
— i) Carga De 5a40VCD
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35| |55 100 MA méx
20 S L Anaranjado ’
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Pregunta a KEYENCE: +01-800-539-3623

ES-M2

Circuito Principal del
sensor fotoeléctrico

Circuito de proteccion
contra sobretension

100 mA max.

Negro
{ Carga ——o De 5.2 40 VCD

(Salida de sefal)

* La alimentacién se suministra desde la unidad principal.

100 mA max.

T3 De 12a24VCD
S ||se
T3 | |20
20 || 8o
S 5
£2|| 58
a8 || a5
25 €3
3 om®
85|52
o% |23
o

N

(Salida de sefial)

* La alimentacién se suministra desde la unidad principal.



100% de la
distancia de
deteccion

/

Distancia de deteccion Y

50% de
la distancia\
de deteccion

-

0 Distancia X

Objeto
X estandar

4

&=y

Sensor

Estos graficos muestran las variaciones en la
distancia de deteccion medidas moviendo el
objeto paralelamente al cabezal a una
distancia del 50% y del 100% de la distancia

de deteccion estable.

EH-305/305S

. 1.25 [Opjeto estandar- 0.05"
% Hierro 5 x5 x 1 mm
8 0.20" x 0.20" x 0.04 100%
E 0.04"
£
£ N/
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E
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L——— Cabezal ————
EH-605
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[S
]
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Caracteristicas

Rango de deteccion (tipico)

EH-302 )
Objeto estandar ‘ 0.03
Hierro 5 x 5 x 1 mm
0.20" x 0.20" x 0.04"
100% 0.02"
0.02"
50%)
0.01"
0.006"
15 -1 -05 0 05 1 15 X(mm)

-0.06" -0.04" -0.02" 0 0.02" 0.04" 0.06"(pulgada)
L Cabezal .

EH-308/308S

Objeto estandar 0.10"
Hierro 10 x 10 x 1 mm
0.39"x 0.39" x 0.04" 100%
0.08"
™~ 7
\/ 0.06"
\/ \/ 50%
_ — 0.04"
>< 0.02"

4 3 -2
-0.16" -0.08" 0
L

10 1

2 3 4 X(mm)
0.08" 0.16" (pulgada)
|

Cabezal

EH-110/110S

Objeto estandar 0.10"
Hierro 10 x 10 x 1 mm
0.39" x 0.39" x 0.04' 100%
0.08"
0.06"
50%
\ 0.02"
4 2 0 2 4 X (mm)
-0.16" -0.08" 0 0.08" 0.16" (pulgada)
L—— Cabezal ——
EH-614A
Objeto estandar ‘
Hierro 15 x 15 x 1 mm
059" x 0.59" X 0.04" 100% 000"
~d | g
0.16"
—10.12"
50% 0
A — | |
/\ 0.08"
/ / \ \ 0.04"

-8
-0.31"
L

6 -4

-0.16" 0

2 0 2 4 6 8 X(mm)

0.16" 0.31"(pulgada)
|

Cabezal

Distancia de detecciéon Y (mm pulgada)

Distancia de deteccién Y (mm pulgada) Distancia de detecciéon Y (mm pulgada)

Distancia de deteccién Y (mm pulgada)

-

0.8

0.6

0.4

0.2

0.75

0.5

0.25

EH-303A )
Objeto estandar ‘ 0.04
Hierro 5 x 5 x 1 mm
0.20" x 0.20" x 0.04" 100%
0.03"
\ 0.02"
50%
0.02"
/ \ 0.008"
-2 -1 0 1 2 X (mm)
-0.08" -0.04" 0 0.04" 0.08" (pulgada)
L——— Cabezal ——
EH-108
S_bjelo 1es|ér11dar B T
1o 10,5 1053 T foo% |
I~~~ L] ’
0.50"
0.04"
50%
0.03"
/\( \ o
/ \ 0.01"
3 2 1 0 1 2 3 X(mm)

-0.12" -0.08" -0.04" 0 0.04" 0.08" 0.12" (puigada)

L Cabezal

EH-114
Objeto estandar
Hierro 15 x 15 x 1 mm
0.59"x 0.59" x 0.04"
0.20"
™~ L] 100%
0.16"
50% 0.12"
T — "
/\ 0.08"
/ 0.04"
8 6 4 -2 0 2 4 6 8 X(mm)
-0.31"  -0.16" 0 0.16" 0.31"(pulgada)
! Cabezal I
EH-402
Objeto estandar 0.16
Hierro 10 x 10 x 1 mm .
0.39"x 0.39" x 0.04" 0.14
100%
\ / 0.12"
0.10"
0.08"
/ \ 50% 0.06"
= )(/__ X
0.04"
[I/ A
-2 -1 0 1 2 X (mm)
-0.08" -0.04" 0 0.04" 0.08" (pulgada)

L——— Cabezal ———

DESCARGA DE DATOS CAD: www.keyence.com.mx/CADG
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EH-416
Objeto estandar ) | 0.28"
Hierro 20 x 20 x 1 mm
79" g g 100%
0.79" x 0.79" x 0.04' ° 0.04"
\/ 0.20"
0.16"
50%
NO%
/ \ 0.08"
// \\ 0.04"
-10 -5 0 5 10 X (mm)
-0.39" -0.20" 0 0.20" 0.39" (pulgada)
L——— Cabezal ———
EH-440 .
Objeto estandar 0.98
Hierro 40 x 40 x 1 mm
1.57"x 1.57" x 0.04" 100%
0.79"
— —
7< 0.60"
0.39"
—7 VSO%
/ / \ 0.20"
-20 -10 0 10 20 X (mm)
-0.79" -0.39" 0 0.39" 0.79"  (pulgada)

L——— Cabezal ———

Distancia de deteccion Y (mm pulgada)

Distancia de deteccién Y (mm pulgada)

50

40

30

20

N o w A~ 0o \l(((O

EH-422
Objeto estandar
Hierro 25 x 25 x 1 mm
- 0. w x 0.04' / 0.35"
N 100% 0.28"
0.24"
/ \ 50% 0.20"
NS A e
0.12"
/ \ \ 0.08"
I / \ \ 0.04"
-10 -5 0 5 10 X (mm)
-0.39" -0.20" 0 0.20" 0.39" (pulgada)
L——— Cabezal ———
EH-290 )
Objeto estandar 1.97
Hierro 150 x 150 x 1 mm
5.91"x 5.91"x 0.04"
1.57"
100%
—— | ——
1.18"
50%——0.79"
— | [ —
/ \ 0.39"

-60 -40
-2.36" -1.57"-0.79" 0 0.79" 1.57" 2.36"

20 0 20 40 60 X (mm)
(pulgada)

Cabezal .

Distancia de deteccidn frente a tamafio y material del objeto (tipico)

i

Y
Objeto

-

e=1mm
e=0.04"

Cabezal

Estos graficos muestran las variaciones en la
distancia de deteccion (Y mm) obtenidas al usar
una placa cuadrada de metal (X x X x 1 mm 0.04",
siendo cada X diferente) después de ajustar la
distancia de deteccion del cabezal a una distancia
de deteccion estable usando un objeto estandar.

0.8

0.6

0.4

0.2

Distancia de deteccion Y (mm pulgada)

Distancia de deteccién

Distancia de deteccion Y (mm pulgada)

ajustada a 1 mm 0.04" usando una

EH-305/305S placa de acero de 20 mm 0.79"

Hierro

Acero inoxidable

Latén

Aluminio

‘ Cobre
|

2 4 6 8 10 12 14 16 1820
0.08" 0.24" 0.39" 0.55" 0.71"
Una cara del objeto X (mm pulgada)

0.047"

0.039"

0.031"

0.023"

0.015"

0.008"

Distancia de deteccién Y (mm pulgada)

o
g9
2

I
S o
o =)

o
w

o
o

24

0.8

0.4

Distancia de deteccion ajustada
a 0.6 mm 0.02" usanqo una placa de

EH-302 acero de 20 mm 0.79

‘ 0.029"
Hierro
/ ‘ 0.023"
\ Acero inoxidable
—+—0.017"
| — ‘ Latén
—
N\ Aluminio
=1 0.012"
Cobre
0.006"
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
0.08" 0.24" 0.39" 0.55" 0.71"

Una cara del objeto X (mm pulgada)

Distancia de deteccién
ajustada a 2 mm 0.08" usando una

EH-308/308S placa de acero de 20 mm 0.79"
8

0.11"
0.09"
Hierro
/ 0.08"
Vi 0.06"
[ Acero inoxidable
/ 0.05"
Laton— 0.03"
1
/ Aluminio _{ 9 2"
| |
—1
(‘Dobn‘e
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
0.08" 0.24" 0.39" 0.55" 0.71"

Pregunta a KEYENCE: +01-800-539-3623

Una cara del objeto X (mm pulgada)

Distancia de deteccion Y (mm pulgada)

Distancia de deteccion Y (mm pulgada)

Distancia de detecciéon Y (mm pulgada)

25

0.8

0.6

0.4

0.2

1.75
1.5

1.25

0.75

0.5

0.25

EH-430
Objeto estandar 0.59"
Hierro 30 x 30 x 1 mm
1.18"x1.18" x 0.04"
100% —1 0.49"
- | —
™~ L
0.39"
0.30"
50%
_\/'Z 7< \ - -
/ \ 0.10"
15 -10 -5 0 -5 -10 -15 X (mm)
-0.59"-0.39"-0.20" 0 -0.20" -0.39"-0.59"  (pulgada)

L Cabezal ————!

Distancia de deteccion ajustada
2 0.8 mm 0.03" usanqo una placa de

EH-303A acero de 20 mm 0.79

Hierro

Acero incxida‘ble,

Latén

)

Aluminio

Cobre

2 4 6 8
0.08" 0.24" 0.39" 0.55" 0.71"
Una cara del objeto X (mm pulgada)

Distancia de deteccion ajustada

0.039"

0.031"

0.023"

0.015"

0.008"

10 12 14 16 18 20

1.5 mm 0.06" usando una placa de

a
EH-108 acero de 20 mm 0.79"
2

0.08"
—0.07"

Hierro
0.06"

T
0.05"
L~

/ Acero inoxidable { o 04"
0.03"

iy Latén
v Aiminio—| 0-02
Cobre | g1

2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

0.08" 0.24" 0.39" 0.55" 0.71"

Una cara del objeto X (mm pulgada)



Distancia de deteccion Y (mm pulgada) Distancia de deteccién Y (mm pulgada) Distancia de deteccion Y (mm pulgada)

Distancia de deteccién Y (mm pulgada)

28

24

0.8

0.4

0.8

0.6

0.4

0.2

24
21
18

Distancia de deteccion
ajustada a 2 mm 0.08" usando

EH-910 una placa de acero de 20 mm 0.79"
0.11"
0.09"
Hierro
0.08"
L1
0.06"
—
/ /Acero inoxidable:
/ 0.05"
/‘ 0.03"
P N Laton ] 0.016"
N~— . T
AlLfnml 0 obre |
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
0.08" 0.24" 0.39" 0.55" 0.71"

Una cara del objeto X (mm pulgada)

Distancia de detectc:jién ajustlada q
a5 mm 0.20" usando una placa de
EH-605 acero de 40 mm 1.57"

0.06"

0.05"

Hierro| 5 g4

I
7< /Acero inoxidable 0.03"

\
/; Laton

0.02"

1
Aluminio
Cobre

0.016"

0.008"

2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
0.08" 0.24" 0.39" 0.55" 071"
Una cara del objeto X (mm pulgada)

Distancia de deteccion ajustada
a 6 mm 0.24" usando una placa de

EH-416 acero de 40 mm 1.57"
8

0.31"
0.28"
Hierro
‘ 0.24"
Acero inoxidgble, 0.20"
/ l 0.16"
Latén
—— ——10.12"
% Aluminio—|
/4 Cobre | og»
/ 0.04"
4 8 12 16 20 24 28 32 36 40
0.16" 047" 0.79" 1.10" 1.42"

Una cara del objeto X (mm pulgada)

Di1st8ancia de deteccign ajustalda a
a 18 mm 0.71" usando una placa de
EH-440 acero de 120 mm 4.72"

0.94"

—10.83"
Hierro
} 0.71"

T
Acero inoxidable

0.59"

0.47"
Laton

0.35"

Aluminio—]
Cobre

0.24

0.12"

10 20 30 40 50 60 70 80 100 120
0.39" 1.18" 1.97" 276" 3.94"
Una cara del objeto X (mm pulgada)

Distancia de deteccién Y (mm pulgada) Distancia de detecciéon Y (mm pulgada) Distancia de deteccién Y (mm pulgada)

Distancia de deteccién Y (mm pulgada)

0.8

0.4

6 EH-614A acero de 40 mm 1.57"

Sensores de proximidad de largo alcance y amplificador separado ES

Distancia de deteccién
ajustada a 2 mm 0.08" usando

EH-110/110S una placa de acero de 20 mm 0.79
24 [ |00
Hierro|
i 0.08"
/__ Acero inoxidable
/ 0.06"
/ Lasrr] 005"
aton
] ;
! Aluminio
—0.03"
Cobre
0.02"
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
0.08" 0.24" 0.39" 0.55" 0.71"

Una cara del objeto X (mm pulgada)

Distancia de deteccién ajustada
a5 mm 0.20" usando una placa de

‘ 0.24"
Hierro
5 0.20"
4 /’< | 0.16"
Acero inoxidable
3 0.12"
/\\
I~ Latén "
2 / - T 0.08
~ AJumipio-|
Cobre "
1y 0.04
0 4 8 12 16 20 24 28 32 3640
0.16" 0.47" 0.79" 1.10" 1.42"
Una cara del objeto X (mm pulgada)
Digtancia de detec%ién ajustlada q
a9 mm 0.35" usando una placa de
EH-422 acero de 40 mm 1.57"
105 0.41"
Hierro
9 ‘ 0.35"
Al i idabl
75 ceto Moxee® 10.30"
6 0.24"
J—— Latén
4.5 — Alumin50= 0.18"
f
3 Cobre 012"
15 ,/ 0.60"
0 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40
0.16" 0.47" 0.79" 1.10" 1.42"
Una cara del objeto X (mm pulgada)
Distancia de deteccign ajustalda q
a 35 mm 1.38" usando una placa de
EH-290 acero de 400 mm 15.75"
45 1.77"
40 T 1.57"
Hi
35 ierro 1.38"
30 / 1.18"
25 / 0.98"
20 / Acero in 0.79"
15 0.59"
Latén .
10 Alumipiog 039
Cobre
5 f 0.20"
0

40 80 120 160 200 240 280 320 360 400
157" 472" 787" 11.02" 15.16"
Una cara del objeto X (mm pulgada)

Distancia de deteccién Y (mm pulgada) Distancia de deteccién Y (mm pulgada)

Distancia de deteccién Y (mm pulgada)

35

25

Distancia de deteccién ajustada
a5 mm 0.20" usando una placa de

; EH-114 acero de 40 mm 1.57"

0.28"

0.24"
Hierro
h

+— 0.20"
Acero inoxidable

A

0.16"

) Laton | '
N Aluminio_|

:
Cobre

0.08"

0.04"

EH-430 acero de 120 mm 4.72"
6

4 8 12 16 20 24 28 32 36 40
0.16" 0.47" 0.79" 1.10" 1.42"
Una cara del objeto X (mm pulgada)

Distancia de detec%ién ajustlada a
a3 mm 0.12" usando una placa de
EH-402 acero de 20 mm 0.79"

0.16"
0.14"
Hierro| 0.12"
I
Acero inoxidable | 0-10
| Joos
T
Laton | og"
/// — Alyminio—{ .
Cobre—|
0.02"
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

0.08" 0.24" 0.39" 0.55" 0.71"
Una cara del objeto X (mm pulgada)

Distancia de deteccion ajustada
a 12 mm 0.47" usando una placa de

0.63"
0.55"
Hierro
0.47"
0.39"
A inoxidabl
cero inoxidable 031"
(/ Later| ©%*
T
Aluminjo— 0.16"
V Cobre
‘ ‘ 0.08"

10 20 30 40 50 60 70 80100120
0.39" 1.18" 1.97" 276" 3.94"
Una cara del objeto X (mm pulgada)
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Ajuste

Se dispone de ambos modos NEAR-ON y NEAR-OFF

El' modo NORMALMENTE ABIERTO utiliza un contacto normalmente abierto que se cierra cuando se detecta el objeto.
El' modo NORMALMENTE CERRADO utiliza un contacto cerrado que se abre cuando se detecta el objeto.

Funcionamiento NEAR-ON (ES-M1/M2/32DC)

. Con el objeto en su posicion, gire el potenciémetro en el sentido
de las manecillas del reloj y encuentre el punto A en el que se
enciende el indicador de salida. (Si el indicador de salida esta ya
encendido, gire el potencidmetro en sentido opuesto a las
manecillas del reloj.)

2.Con el objeto retirado, vuelva a girar el potenciémetro en el

sentido de las manecillas del reloj y busque el punto B en el que
se enciende el indicador de salida.

3. Ajuste el potencidmetro en el centro entre los puntos Ay B. El

circuito de salida se activar4 cuando se ilumine el indicador de
salida.

-

Se enciende cuando el objeto
esta en posicion

A

Posicién
Se apaga OGptica
el indicador

Rango de

deteccion

B
Se enciende
Potenciémetro cuando no
hay objeto
Selector del modo de funcionamiento

(ES-32DC)

Utilice un destornillador para ajustar la posicion del selector del
modo de funcionamiento, que se encuentra en la parte inferior del
amplificador.

A: NEAR-ON B: NEAR-OFF

Modo de funcionamiento A ‘ 3 B Modo de funcionamiento

(Normalmente abierto) (Normalmente cerrado)

Funcionamiento NEAR-OFF (ES-M1/M2/32DC)

1. Con el objeto en su posicion, gire el potenciémetro en el sentido
de las manecillas del reloj y encuentre el punto A en el que se
apaga el indicador de salida. (Si el indicador de salida esté ya
apagado, gire el potenciémetro en sentido opuesto a las
manecillas del reloj.)

.Con el objeto retirado, vuelva a girar el potenciémetro en el
sentido de las manecillas del reloj y busque el punto B en el que
se apaga el indicador de salida.

N

3. Ajuste el potenciémetro en el centro entre los puntos Ay B. El

circuito de salida se activara cuando se ilumine el indicador de

salida. Se apaga cuando el objeto

estd en posicion

A

Posicién
Se enciende Optima
el indicador

Rango de

deteccion

B
Se apaga si

Potenciémetro N0 hay objeto

Indicaciones para el uso correcto

Montaje grign i
e Tipo cilindrico Tornillo M3 )
Fije el cabezal con un tornillo en una
posicion 5 mm 0.20" o més del
extremo del cabezal. | |

(Torque de ajuste: 2 N'm méx.)
Asegure el EH-402 en la parte
metélica a 15 mm o méas desde la |
punta del cabezal.

Tipo roscado

Al'montar el cabezal tipo roscado, no  _Modelo Torsion de apriete
apriete mas de lo indicado en el EH-108 8 N-m max.
siguiente cuadro. EH-110 10 N-m méx.
EH-114 20 N-m méx.
Cableado EH-416 20 N-m max.
Utilice un cable coaxial para conectar ~_EH-422 10 N-m méx.
el cabezal al amplificador. Restrinjala _EH-430 10 N-m max.
longitud de alargue a 10 metros 32.8' EH-440 10 N-m méx.

como maximo (5 m 16.4' en los
modelos EH-302 y EH-402).

Interferencias

Si se instalan 2 o mas sensores del mismo modelo frente a frente o
en paralelo deberan ir separados a la distancia indicada en el
siguiente cuadro para evitar interferencias.

DI (mfr?egﬁgzgam?n.) Paralelo (mm pulgada min.)
=1 = - =
Modelo — k= o =
EH-302 20.08" (1) (0.04") No requiere espacio
EH-303A 20.08" (1) (0.04") No requiere espacio
EH-305(S) 50.20"(3) (0.12") No requiere espacio
EH-308(S) 100.39" (7) (0.28") No requiere espacio
EH-108 70.28"(4) (016" No requiere espacio
EH-910 261.02"(9) (0.35") 22 0.84" (no requiere espacio)
EH-110(S) 70.28"(4)(0.16") 351.38" (no requiere espacio)
EH-114 110.43"(6) (0.24") 39 1.54" (no requiere espacio)
EH-605 50.20"(3)(0.12") 140.55" (no requiere espacio)
EH-614A 110.43" (6) (0.24") 64 2.52" (no requiere espacio)
EH-402 532.09" (12) (0.47") 230.91" (1) (0.43")
EH-416 110.43"(7) (0.28") 115 4.53" (no requiere espacio)
EH-422 261.02"(9) (0.35") 122 4.80" (no requiere espacio)
EH-430 411.61"(14) (0.55") 250 9.84" (no requiere espacio)
EH-440 381.50"(29) (1.14") 300 11.81" (no requiere espacio)

Pregunta a KEYENCE: +01-800-539-3623

Metal circundante

Los sensores blindados pueden montarse empotrados a la base de
metal. Los sensores no blindados, sin embargo, deben montarse de
acuerdo con las indicaciones que se dan a continuacion, para
minimizar las interferencias del metal circundante.

QDL

d
Modelo D (mm pulgadamin.) | d(mm pulgada min.)
EH-402 200.79" 150.59"
EH-416 301.18" 100.39"
EH-422 451.77" 200.79"
EH-430 702.76" 250.98"
EH-440 1003.94" 301.18"
EH-290 260 10.24" 301.18"

[Nota] Las cifras anteriores se aplican si se ha girado el potenciémetro a su posicién 6ptima para la

deteccion estable. Las indicaciones entre paréntesis son aplicables si se conecta en paralelo un
adaptador opcional a la cabeza del sensor para evitar interferencias. Pongase en contacto con
KEYENCE para obtener més informacicn.



Sensores de proximidad de largo alcance y amplificador separado ES

Conexion del cabezal 4. Apretar los tornillos de ajuste 4
1. Modificar el extremo del cable ';Ii.'°dd9 del bloque de terminales Tornillo de ajuste H
) Vaina exterior incaje girandolos en el sentido de del blogue de \

terminales ‘ 4

del sensor tal y como se

e h . las agujas de un reloj.
indica a continuacion. Torcer 9u !

Comprobar que el torque de

fuerte y separar el almay la ‘ ajuste no supera los 0.15
malla. 24 ﬂ 541 mm N‘m

* Si el aislante exterior se retira, la ~ Aima 0.20" 0.04" : o
S ' = let4x1mm “ 5. Encender el amplificador y
malla aparece enrollada 0.55" +0.04"

comprobar que la sefial de
alarma de desconexion
permanece apagada. Sila
sefial se enciende, reanudar

alrededor del alma. Separar el
alma de la malla antes de
modificar el cable.

2. Aflojar los tornillos de ajuste )
del bloque de terminales 2 el proceso a partir del paso 1
girando en sentido inverso Tornillo de ajuste H
de las agujas de un reloj. del blogue de ]
3. Insertar el cable del sensor terminales N
bien recto en el alojamiento
del amplificador. Cerciorarse
de que el alma y la malla
estén bien insertados en los
alojamientos apropiados y el
cable no est4 torcido.
Dimensiones Unidad: mm pulgada
Amplificador
ES-M1/M1P Cuando el herraje de montaje (incluido en el ES-M1(P))
estd instalado:
00.15" .
Y Café/Azul: 0.34 mm? .
03.9, 4 nicleos x Negro/Anaranjado: 0.18 mm? 0103
| Longitud del cable: 2 m 6.6, i
0.35"9 |
T 144" 36.5
Montaje en la guia DIN Y AN 1%30.63“
135° S & ,
Méximo 0.05' méx._\// 7 0447‘"1“%¥ 0.31
cuandg la publevta 1.3 7 / 2x@3.4 00.13"
estd abierta) [ i // /,/ NE N I 0" g6 punto en"%"gtifk” 8??7
344" (33) 28. /../// . . ‘ 1.21 . 00.24" p=
(1.3010.47" i Vista posterior del herraje de montaje 2 x (4.4 x3.4)0.17" x0.13"
| L ’ ; (12.5 0.49") 107 punto enfrentado, p=4
25310 -20-7‘\;35&%‘ 1@ 0035 0024" p=0.16
01" 139 T
059"
" 47" 31
2.60 2 047 122
ES-M2/M2P
Cuando se conectan varias N° de unidades L
unidades: 1 9035
2 18 0.71"
0.10" 0
Bnz;2,6 1 nicleo x 0.34 mm? Terminal Terminal * 3 27 1.06
| Longitud del cable: 2 m 6.6 Ual 4 36 1.42"
e e 5 45177
T % & 6 54 213"
Maxi 4 " . . 7 63 2.48"
olibonl | 45 207 Montaoonla guia DIN g 7257
estd abierta) ] D D
874 | 9 813.19"
3.44
TR i 90 354
(1:2.5 0.49") UUUU 11 99 3.90"
6 L 6 12 108 4.25"
o = 13 17 461"
26660,. 11 min. 1. Cuando se utilizan unidades de 14 126 4.96°
. 0.43" expansion, asegurese de utilizar las 15 135 5.31"
terminales. "
16 144 5.67
ES-32DC 17 153 6.02°
<
f 2% 04.5 00.18" o
7 orificio de montaje i
. 4
78 %5 [ 20
3.07" (2
15, P
0.59" 75
(1.5) 2.95"
(059"

DESCARGA DE DATOS CAD: www.keyence.com.mx/CADG
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Cabezal
EH-302
0.47" 118.11"
r 12 »«——————— 3000
r"'/ —
\ 02.8 \ 02 cable coaxial
20.11" 00.08"
EH-303A
0.71" 118.11
[+ 18 »<——3000
\""_Fr" _ P g —————————————————
\ﬁ3 8 \ 2.6 cable coaxial
20.15" 00.10°
EH-305
0.71" 118.11"

\. ©3.2 cable coaxial

0.71" 118.11"

o8 \z3.2 cable coaxial
00.31" 00.13"
EH-308S
0.71" 39.37" 78.74"

2000
1 | 1000 |
| T 8 ‘ 12

TG (T — i_:»\———
\98 \ ©5.8 00.23" \ 07 23.2 50.13"

20.31"  tubo helicoidal 00.28" cable coaxial
*Radio minimo de curvatura: 21.5 0.85"

EH-108

0.98" 118.11"

le——25—»f«— 3000

A% ——

= 00.12"
23 cable coaxial

Tuerca: 12, e=3

20.21" 20.13"
EH-305S
0.71" 30.37" 00
le———— 1000
= 18
—= 071"
T jzaw
\ 5.4 \ 94.100.16" \ 05.4 \gs.z 00.13"
20.21" tubo helicoidal 00.21" cable coaxial
*Radio minimo de curvatura: 15 0.59"
EH-110
0.71" 118.11"
e—18 3000 ‘

T 5

Sa= 00.13"
- 3.2 cable coaxial
\ Tuerca: 14, e=3

0.55", e=0.12"
M10, P=1 ©
EH-110S -
0.71" 30.37" 78.74"
—18 1000 12000,
P ey
a:'\‘ﬁ gip
' 1l ?\‘\\\\\‘\‘\\\\\\\H\\\\\\‘\\‘\\‘H
ay 023" o7 032 00.13"
25.8 . 00.28" cable coaxial
tubo helicoidal
*Radio minimo de curvatura: 21.5 0.85"
Tuerca: 14, e=3
0.55" e=0.12"
M10, P=1
EH-114
0.71" 118.11"
—18 3000
él—/ (N
L4

M14, P=1 0.75" e=0.14"

- — 00.13"
- 3.2 cable coaxial
\__Tuerca: 19, e=3.5

Pregunta a KEYENCE: +01-800-539-3623

0.47", e=0.12"
M8, P=1
EH-402
0.79" .
20 3000 |
| |<10->]
- 0.39"
\ﬁ2.8 02 cable coaxial
20.11" 20.08"
EH-416
0.24" 0.55" 118.11
|«6o{14 >« 3000
é ) .
20.57"

JHI e
014.5 I X 00.13"
WU ©3.2 cable coaxial
\ Tuerca: 21, e=4
0.83", e=0.16"
M16, P=1

EH-422

A
022+ HIHHHIE——— =3
20.87"

¢ 5.4 cable coaxial
M12, P=1
Tuerca: 19, e=3.5

0.75" e=0.14"

0.79" 0.59" 118.41"
le—20—>< 15 3000




3000
i 188.11" ‘

~ 031" ‘
== L

5 3 %
: 0.24"
A N 2r \ 22 00.08"
40'24 6 0'0\8 cable coaxial
Dy 2 x92.3 50.09"

0.16"  0.24" X0 .
orificio de montaje
n
Superficie de 180.71
deteccion 10 0.39"
: =
3.5 [T ] 3
0.15" 1 2 S
0.03" 0.08"
EH-614A
118.11"
3000
s AN
/? i \ga.z cable coaxial
3 7110 | 10 2x23.3 00.13"
0.12" orificio de montaje
0.28" 0.39"" 0.39"
30
1.18"
Superficie de 0-54” 0.6?4”
deteccion "\ ﬁ r_,
4.8 T f f —
0.19"7 16 ‘ ‘
0.06"
EH-910
- 1.02" 3000 —
26 (4 0.16) 18811
210 ;
20.39" L \250010
0299‘. coaxial cable

* Esta seccion no puede doblarse.

Cubierta de PFA (para proteccion contra
salpicaduras de soldadura)

OP-3109 (para EH-308) OP-3108 (para EH-110)

20.63" 10.04" 00.63" 10.04"
216 0.04 216
510.20"
28.1
00.32"

OP-3107 (para EH-114)

00.79" "
10.04
220

510.20"

M14, P=1

Sensores de proximidad de largo alcance y amplificador separado ES

EH-430 0.98"  0.79" e
le— 25—+« 20—~} 3000
-
_r---\_
830 — — (| HF—/——
o1.18" HHR
- L 00.21"
l /! 05.4 cable coaxial
Tuerca: 19, e=3.5 M12, P=1
0.75" e=0.14"
EH-440 1.18" 0.98" e
30 25 3000
¢ o
040+ —| —-—+-Hli+—

01.57" il _7770('):_”7 AN
= \@5.4

cable coaxial
M12, P=1

Tuerca: 19, e=3.5

0.75" e=0.14"
0.11"
2.7
EH-290
3.54" 118.11"
. 920 3000
2.99"
76
Z3 | )
2.99"
90 7e,i,7,7,!7,7,7,7,7,
3.54" ‘
00.21"
\@5.4
! cable coaxial
Pany
N | R
4 x05.5 00.22"
Superficie de deteccion Orificio de montaje
L
b \
30 :
118} | s
T
[ ‘ ~0.39"
0.08"

DESCARGA DE DATOS CAD: www.keyence.com.mx/CADG



