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l 0s sensores laser convencionales
tienen problemas con...

Metales
Reflexion multiple

Las piezas de La valvula correcta no puede
metal dispersan detectarse debido a las
la luz del laser reflexiones multiples

Caucho negro
Poca Reflectividad

La deteccion es
inestable debido
a la “Poca Reflectividad”
Las piezas

negras absorben
la luz



jlLa funcion DATUM de la serie GV
elimina estos problemas!

Cabezal de
sensor

GV-H45 Cabezal de
GV-H45L Z‘?Vnsl?ltl 30 Cabezal de
- sensor
GV-H130L GV-H450

GV-H450L Cabezal de

sensor
GV-H1000
GV-H1000L

w Ultimo
av-2222p LCMOS o= GV

Deteccion estable y respuesta rapida

El tamafo por pixel de este CMOS es mayor que el del
convencional ya que recibe més cantidad de luz que antes.
Esto brinda deteccion estable y respuesta rapida.

Principio de mediciaon

El mayor tamano de pixel del CMOS de GV
puede recibir mas luz que los creadores de
imagenes CMOS convencionales. El
resultado final es el siguiente:

e Deteccion estable
e Respuesta rapida

- GV CMOS

* Un CMOS es un dispositivo con muchos elementos receptores de luz alineados.

Cabezal de sensor
lavable <IP67>

Los fuertes cabezales de
sensores calificados como IP67
pueden probarse en entornos
dificiles.




Aplicaciones

Deteccion de la presencia/
ausencia de \

tuercas
soldables

e Distancia larga
o Detecta formas irregulares y terminaciones de
superficie

Deteccion de piezas enfriadas
en agua

Deteccion de desplazamiento
de material blanco

e | a distancia larga permite realizar el montaje
alejado del cabezal

e Detecta piezas con forma irregular

e Detecta piezas empapadas en aceite

e | as superficies metdlicas o lustradas no lo
afectan

Control de las ranuras
procesadas del material
de la tuberia

e |gnora la luz dispersa y sdlo se enfoca en las
ranuras

Control de la aplicacidn de
adhesivo

e Deteccion a larga distancia de superficies oscuras
y brillantes

Deteccion de la presencia/
ausencia de
pastillas de
freno

e Deteccion a larga distancia de objeto oscuros con
formas irregulares

Deteccion de paquetes de
bocadillos/
tentempiés

e Deteccion estable de plastico o papel de aluminio
brillante y arrugado

Deteccion de la presencia o
ausencia de sellos de tapas

e | 0s objetos se detectan por altura
e |deal para aplicaciones donde el color cambia

frecuentemente.

Deteccion de objetos de hule

espuma F,
|

\

>

e Deteccion confiable cuando un objeto, como la
espuma, dispersa la luz




Cabezal de sensor

Luatro variaciones que oscilan entre

deteccion de larga distancia y alta precision. |-

Tipo de alcance corto

45 mm 1.77" GV-H45/GV-HA5L

Tipo de alcance medio
GV-H130/GV-H130L

130 mm 5.12"

450 mm 17.72"

1000 mm 39.37"

Cabezal de sensor lavable
(sélo cabezal) <IP67>

Los fuertes cabezales de
sensores calificados como IP67
pueden probarse en entornos
dificiles.

Tipo de alcance largo
GV-H450/GV-H450L

Tipo de alcance
ultra largo
GV-H1000/GV-H1000L

Unidad del amplificador

iEstructura que ahorra cableado! Se pueden conectar

hasta cuatro unidades ; . )
La energia se suministra a través del

conector lateral cuando se conectan
unidades de expansion. Esto ahorra
dos cables por unidad (energia +,-).

® Los amplificadores de la
serie GV no deben
conectarse con amplificadores
de otros modelos.

Funcion de supresion de interferencia
Cuando se conectan las unidades de expansion, pueden funcionar sin interferencia
hasta dos unidades adyacentes que se encuentren cerca una de la otra.

¢ | as dos unidades deben ajustarse en el mismo tiempo de respuesta.
e Esta funcién de supresion de interferencia no es vélida para tiempos de respuesta de
20 0 50 ms.

LED de barras
Este LED de barras le indica rapidamente el estado de deteccion.

Cerca Salida

Indicador de 1 punto

Este indicador indica a través de la reflexion si el objeto
se encuentra en condicion 6ptima para la deteccion.
Asegurese de que el indicador de 1 punto esté
encendido cuando realice el ajuste DATUM.

Sin reflexion multiple

| I—

Lateral del cabezal

=

Lateral del amplificador

Existe reflexion maltiple

d_—— )l

Lateral del cabezal

—()1spot

Lateral del amplificador

ENCENDIDA Entrada externa (seleccionable)
Cercano al valor Entrada de cambio externa-------- el valor actual puede cambiarse a cualquier otro valor.
de ajuste Salida Entrada de conmutacion de banco-----el banco intercambia los dos valores de ajuste entre ellos.
ENCENDIDA Entrada de sincronizacion---------------- Esta entrada permite la salida.

Remoto Salida
APAGADA

Funcién del temporizador (seleccionable)
Retardo en desconexion, retardado, monoestable
Retardado/retardo en desconexion, Retardado/monoestable



Primer algoritmo DATUM del mundo

Si se realiza el ajuste DATUM (fondo, superficie de referencia), las ALGORITMO DATUM

i Se basa en:
piezas pueden detectarse correctamente. - Distancia

« Patron de luz recibido

<<< Ajuste DATUM >>>
Ajuste sencillo s6lo con presionar el botén [SET] y tener un objeto en un conductor

Imagen de deteccion Imagen receptora de luz CMOS  Cuando realice el ajuste DATUM
. Rango de ajuste (calibrado de la superficie de
—— Ondade luz referencia) con un objeto en el

conductor (parte posterior), los valores
se ajustan apenas por encima y por
debajo de la posicion del conductor. Si
no se coloca una pieza, la onda de luz
se coloca en este rango.

‘
“Salida APAGADA”

s

<<KL Ejemplo de deteccion 1 >>>
Pieza plana

La posicion receptora
de luz CMOS cambia
- - —- Rango de ajuste

Onda de luz l

Imagen de deteccion Imagen receptora de luz CMOS

E 1

La distancia cambia

|
|
|
| !
|
I
|
I
CONDUCTOR CMOS i } -
.

I
L “Salida ENCENDIDA”

|
|
I
i
|
i
|
! Se considera que la pieza esta presente
|
I
i
|
I
‘

<LK Ejemplo de deteccion 2 >>>
Pieza rugosa

Imagen de deteccion Imagen receptora de luz CMOS  Aparecen 2 picos en la onda 4
o KXY - - —- Rango de ajuste l E
Onda de luz
‘ i El patrén receptor de luz cambia
| | !
i Se considera que la pieza esta presente
| !
! ! ! 7 : ”»
N Salida ENCENDIDA -~

CONDUCTOR CMOS
|

\

<LK Ejemplo de deteccion 3 >>>
Pieza redonda

Laluz no se
Imagen de deteccion Imagen receptora de luz CMOS refleja adecuadamente
- - —- Rango de ajuste l

La distancia cambia

!

Se considera que la pieza esté presente

C'\/:’OS l
A B S “Salida ENCENDIDA”

CONDUCTOR
i




Otros algoritmos practicos de deteccion.

<<< Modo de sujecion de borde >>>

Con fondo inestable

Serie 6V ===

Estado normal

Con fondo inestable

Valor de
ajuste T TTTTo ‘ ””””””” ‘ ”””
Sujecion de borde Conductor
Deteccion de una pieza
que se encuentra en un conductor
Este modo de operacion ignora (a) Modo de deteccion a distancia (a) Modo de deteccion a distancia
. . N Indetectable
cambios lentos de distancia y
so6lo detecta cambios repentinos Zi:g{ede 777777777777777777777777777777777
en altura (piezas). La serie GV Visualiza
detecta el cambio de distancia cion de la
. posicion
para qgle la velocu_dad de calda
traslacion de las piezas no “ENCENDIDO” “ENCENDIDO” “ENCENDIDO” “No se ENCIENDE”
afecte la deteccion.
(b) Modo de sujecion de borde (b) Modo de sujecion de borde
[ Se mantiene la visualizacion hasta que se APAGA
Valor de
ajuste - - - - - T *** 1 ******************************************************
Cambiar
cantidad
Salida
“ENCENDIDO” “ENCENDIDO” “ENCENDIDO”

ENCENDIDO en el borde ascendente

<<< Modo de deteccion de

P

APAGADO en el borde descendente

Solo se detecta el objeto

la superficie >>>

Con una pieza que tiene reflexion doble

Ny Superficie de
Espesor @ lacobertura
dela

transparente
P Interior

de la cobertura

Valoracion | Cancelacion

®

<L Funcién de sujecion >>>

Algunas piezas reflejan la
luz desde la superficie
superior e inferior y esto
dificulta la deteccion. El
modo de deteccion de
superficie soélo detecta la
superficie mas cercana e
ignora todas las demas
superficies.

Recipiente de
plastico transparente

Deteccion de la altura
de la tapa

Cuando el objeto estd demasiado cerca del cabezal del sensor

Valor de ajuste
]

®

©
- -
A |
' ' I
HE I
Do |
B ' |
PR i cMOS
\ |
!
HHH:HHHH\H
ENCENDIDO)-(ENCENDIDO)-—CAPAGADO

i
Mantener

Incluso cuando el objeto esta
demasiado cerca del cabezal
del sensor y no entra en el
area de deteccion, esta
funcién mantiene el estado
anterior de ENCENDIDO/APAGADO.

Control de la tensién de
una lamina de caucho




Linea de productos

Cabezal de sensor

. q ” Distancia Resolucidn Cambio de
Modelo Tipo Configuracion de deteccion Pantalla de la pantalla paso detectable
X Valor de visualizacién del amplificador N . " 1 digito ]
GV-H45/ | Tipo de r“ %040 [I;; %2 4?m7nz De250a0 (aproxime(i]dameme OOSOém
GV-H45L alcance corto ! T 7 45 0.004" 0.1 mm) ’
20 mm
) Valor de visualizacion del amplificador . . 2 digito .
GV-H130/ Tipo de *i 750 0 De217"a5.12 0675020 {aproximadamenta 004
GV-H130L alcance medio o De 55a 130 mm 0.008" 0.2 1mm
2.17" 55 mm 512" 130 mm 2 mm)
290 Valor de visualizacion 10 . . 1 digito .
GV-H450/ Tipo de l|! | del amplificador De6.30"a17.72 De290a0 (aproximadamente 012
GV-H4s0L | alcance largo J De 1602 450 mm 0.04" 1 mm) $mm
6.30" 160 mm 17.72" 450 mm
ian d\fﬁé‘i}ZOmm
) 800 \| Valor de visualizacion ;0 " " 5 digito isancia de deteccion: De 7.8
GV-H1000/ | Tipo de alcance h De 7.87"a39.37 . 315
ultra largo |t amplficador 207 | De200a1000 mm Dz800a0 (aproximadamente | Dagoggmoﬁ "
GV-H1000L 3937 0.2" 5 mm) (Distancia de deteccion: De 315" a
7.67" 200 mm [ 1000 mm 3937 De 8002 1000 mm
AMPLIFICADOR DEL SENSOR OPCIONAL (se vende por separado)
. q ;= | Unidad principal .
Modelo Tipo Configuracion 0 de expansion Modo de salida a’ ’
GV-21 Unidad principa oy ’
NPN N 4
GV-22 Unidad de expansion
Montaie del DIN P Soporte de Soporte de Soporte de Montaje de Extremo
— | Voniajede montaje posterior | montaje posterior | montaje posterior | sujecion para ajustar (2 unidades
GV-21P Unidad principal para GV-H45(L) para GV-H130(L) para el amplificador DIN en un juego)
GV-H450(L)/
PNP GV-H1000(L)
GV-22P Unidad de expansion GV-B01 GV-B02 GV-B03 0P-76877 0P-26751
Especificaciones )
Cabezal de sensor c i“US C E
Tipo de sensor Tipo de alcance corto { Tipo de alcance medio { Tipo de al largo { Tipo de alcance ultra largo
Modelo GV-H45 |  GV-H45L |  GV-H130 [ GV-H130L | GV-H450 | GV-H450L | GV-H1000 [ GV-H1000L

Fuente de luz

Onda del Iaser semiconductor visible: 655 nm

‘ FDA (CDRH) Part 1040.10

Clase Il (Max. 560 pW) \Clase15 (Méx. 220 pW)

Clase Il (Méx. 560 pW) \C\aseﬁ (Max. 220 pW)

Clase Il (Méx. 560 pW) \Clase15 (Méx. 220 pW)

Clase Il (Méx. 560 pW) \C\aseﬁ (Max. 220 pW)

Clase de laser
| IEC60825-1

Clase 2 (Méx. 560 W) ‘ Clase 1 (Méx. 220 pW)

Clase 2 (Méx. 560 W) ‘ Clase 1 (Méx. 220 pW)

Clase 2 (Méx. 560 yW) ‘ Clase 1 (Méx. 220 W)

Clase 2 (Méx. 560 pW) ‘ Clase 1 (Méx. 220 W)

Distancia de deteccion (Pantalla del amplificador ")

De 0.79"a1.77" De 20 a 45 mm (250 a 0)

De2.17"a5.12" De 55a 130 mm (750 a 0)

De 6.30"a 17.72" De 160 a 450 mm (290 a 0)

De 7.87"a39.37" De 200 a 1000 mm (800 a 0)

Rango desplegable

259a-34

768 a-98

295a-50

810a-175

Desviacién de deteccion esténdar

0.02" 0.5 mm

0.04"1 mm

0.12" 3 mm

(.79" 20 mm (Distancia de deteccion 767" 2 31.5" 200 2 800 mm)
1.18'30 mm (Distancia de deteccion 31 378002 1000mm )

Diametro del punto

Aprox. 20.004" g0.1 mm
(Distancia de deteccion 1.77" 45 mm)

Aprox. 20.01" 0.3 mm
(Distancia de deteccién 5.12" 130 mm)

Aprox. 20.03" 0.8 mm
(Distancia de deteccion 17.72" 450 mm)

Apréx. 20.07" g1.8 mm
(Distancia de deteccion 39.37" 1000 mm)

Indicadores del estado de operacién

Salida de control: Indicador de la emisién de Ia radiacién I&ser/ LED rojo: LED verde/ otro: LED verde

Clasificacién del recinto

IP67

Temperatura ambiente

De142122°F (De-10a

+50°C) (sin congelacion)

Resistencia al

medio ambiente

Humedad relativa De 35 a 85% (sin congelacion)
L&mpara incand : | Lémpara incandescente: | Lampara i te: | Lampara incandescente: | Ldmpara incandescente: | Ldmpara incand : | Lémpara incandescente: | Lampara i te:
Luz ambiente 10000 lux / 5000 lux / 10000 lux / 5000 lux / 5000 lux / 2500 lux / 5000 lux / 2500 lux /
luz solar: 20000 lux luz solart: 10000 lux luz solar: 20000 lux luz solart: 10000 lux luz solart: 10000 lux luz solart: 5000 lux luz solart: 10000 lux? | luz solart: 5000 lux®

Vibracién

Amplitud doble de 10 a 55 Hz, 0.06" 1.5 mm en las direcciones X, Yy Z, 2 horas respectivamente

Material

Material de la cubierta: PBT Visualizacion: Poliarilato Metal: SUS304 Cobertura de lentes: Vidrio Cable: PVC

Peso®

Aprox.120g

Apr6x.130g

Apr6x.190g

Apréx. 210 g

1. Guia general para valores de visualizacion del amplificador, relativos a la distancia de deteccion (cuando el modo de visualizacion de la distancia se establece como normal).
2. Lampara incandescente: 5,000 lux, Luz solar: 3,000 lux para GV-H1000 (cuando el tiempo de respuesta se ajusta en 10 ms o0 mas rpido)

3. Lampara incandescente: 2,500 lux, Luz solar: 1,500 lux para GV-H1000L (cuando el tiempo de respuesta se ajusta en 10 ms o mas rapido)

4. Incluye el cable del conector de 2 m 6.6' (cable de 3 m 9.8 en el caso de GV-H1000)
5. La clasificacion laser FDA (CDRH) se efecttia en base a IEC 60825-1, de conformidad con los requisitos de la Laser Notice No.50.

UNIDAD DEL AMPLIFICADOR

Tipo de amplificador Unidad principal Unidad de expansién
Modelo [ salida NPN GV-21 GV-22
‘ Salida PNP GV-21P GV-22P
Voltaje de alimentacion De 10230 VDC, Ondulacion (P-P): 10% max., Clase 2
Consumo de Normal 2200 mW méx. (a 30 V: 73.3 mA max.)
energia Semi-Eco 1700 mW méx. (a 30 V: 56.7 mA max.)
Eco-completo 1600 mW méx. (a 30 V: 53.3 mA max.)

Indicador de la pantalla
Indicadores del estado de operacion
Salida de control
Entrada de control
Tiempo de respuesta

Temperatura ambiente
Humedad relativa
Vibracion
Material
Peso’-
1. Incluye el cable (6.6' 2 m).

Pantalla doble de 7 segmentos (valor actual: Indicador LED rojo de 3 digitos, Valor preestablecido: Indicador LED verde de 3 digitos) + barra LED de 13 niveles y 2 colores (rojo, verde)
Salida de control: LED rojo x 2 Pantalla del canal: LED verde x 2 LED verde del indicador de emision de radiacion ldser Otro: LED verde x 2/LED rojo x 3
Colector abierto NPN (PNP) x 2 canales, 40 V (30 V) DC max. / Méx. 100 mA, voltaje residual 1 V méx
Violeta: Detencion de la emision del ldser  Rosa (seleccionable desde el menu): Conmutador de banco, cambio, sincronizacién
1.5/3/10/20/50 ms
De 14 131°F (De -10 a +55°C) (sin congelacion)
De 35 a 85% (sin congelacion)
Amplitud doble de 10 a 55 Hz, 0.06" 1.5 mm en las direcciones X, Y y Z, 2 horas respectivamente
Material de la cubierta, cubierta de la pantalla: Policarbonato  Parte superior de la tecla: Poliacetal ~ Cable: PVC
Aprox. 110 g

Resistencia al
medio ambiente




Diagrama del circuito E/S

Circuito de Entrada de detencion de emision, entrada de
entrada conmutacion de banco, entrada de cambio,
GV-21/22 entrada de sincronizacion

Circuito de salida

GV-21 GV-21P
A *1
=1 ja— Qlartn 010230 VDC

Corriente de corto circuito

1=

ito principal del sensof
Circuito principal del sensor

s 1 mA méx. ooV
*1 Rosa: Entrada de conmutacion de banco/entrada de cambio/
entrada de sincronizacion, violeta. Entrada de detencion de emision
GV-22 GV-22P *2 Los cables de energia (azul) de la unidad principal y de la unidad

GV-21P/22P

O 5a40VDC -2 -~ 10a30VDC

| Circuito principal del sensor |
| Circuito principal del sensor |

Corriente de
corto circuito
2 mA méx

i
i
!
i
i
!
i
i
!
i
i
!
i
i
!
i
i
!
i
i
!
i
i
: . .
! de expansion son elementos internos comunes del conector.
i
i
!
i
i
!
i
i
!
i
i
!
i
i
!
i
i
!
i
i
!
i
i
|

*1 Los cables de energia (marr6n y azul) de la unidad de *1 Los cables de energia (marrdn y azul) de la unidad principal y de *1 Rosa: Entrada de conmutacion de banco/entrada de cambio/
expansion son elementos internos comunes del conector. la unidad de expansion son elementos internos comunes del conector entrada de sincronizacion, violeta. Entrada de detencion de emision
*2 Negro: Salida de control 1/ Blanco: Salida de control 2 *2 Negro: Salida de control 1/ Blanco: Salida de control 2 *2 Los cables de energia (Marron) de la unidad principal y de la unidad
de expansion son elementos internos comunes del conector.
Dimensiones Unidad: pulgada mm
Cabezal de sensor Lamina aislante (accesorio) Cuando se coloca la lamina aislante
GV-H1000/GV-H1000L ==

2x04500.18

0.60.02"

Indicador 15,

66 2.60"

Centro de luz recibida

Centro de Iz emitida i Superficie de eferencia
13051 para deteccion de distancia

2x9250.10", longitud del cable blindado de 2 niicleos 3m 9.8 Material: Polietileno
1=0.2.0008" 15.

|

21.80.86
Soporte de montaje (accesorio) L,\D " Cuando se coloca el soporte de montaje |
g ! = o
18] | 256101 512202
1165 2% Centro de uz emitida } }% l
324128 o T
155061 ¥ Superficie de referencia para deteceion de distancia
1 2xM4P=07
1
i {B
/ I o .
// 698275 | 99
9505 an \ 538212"
2= o |
i [——|
3, =
Materia: SUS304 4] 8032
120008 Material: SUS304

Tornillo suministrado (2 piezas) M4, P=0.7, =35 1.38", Material: SUS =2.00.08"



Dimensiones

Cabezal de sensor

GV-H45/GV-H45L

226089

3831

Centro de luz recibida
Centro de luz emitida

Superficie de referencia

95037

Soporte de montaje (accesorio)

para defeccion de distancia

0.13" (Orificio de montaje)

Indicador

48019

6.50.21

1207
047

Lamina aislante (accesorio)

Cuando se coloca la lamina aislante

424167

352256 2x93500.14' 49019 _ 4016
. T
l 1 ©
82 5020
032"

421166
5“‘/1 =52

Material: Polietileno
102.0008" {776

Cuando se coloca el soporte de montaje

I
Centro de luz emitida /

215085

\Qxi 2xM3P=05 Supeficie de referencia para deteccion de distancia
Y
RS
o )
Tornillo suministrado (2 piezas)

M3, P=05,=301.18" " 42.1166'| )
Material: SUS 5522.17" . 602.36'
350, 33

| Weeral: SUS304 2 o &
ateria T
Material: SUS304 il t=1.5 0.06: 990,49
=20
Cabezal de sensor Lamina aislante (accesorio) Cuando se coloca la lamina aislante
GV-H130/GV-H130L 2
85"
2%93.2 00.13" (Orificio de montaje) 46.91.85 .
24109 060.02 2x93500.14
'
T OB ‘ 50207
16046 !
33'12 Indicador CSSZ)
23 5250.07" 6257.46" 46.1162"
} j
Centro de luz recibida _ﬁg — éf
Centro de luz emitida 1.6 0.4
Superficie de referencia Material: PET
] para deteccion de distancia 2825 010", longitud del cable blindado de 2 niicleos 2m 6.6 0 117046
41"

1

Soporte de montaje (accesorio)

Tornillo suministrado (2 piezas)
M3, P=05, =30 1.18"
Material: SUS

Material: SUS304
=20008"

48019

350.14"

/// 46.11.82]

o 57.22.25
e
/ /7,-"
55 i,

2xM3P=05

Cuando se coloca el soporte de montaje

225089

o
Centro de luz emitida, /7_‘

Supericie de referencia para deteccion de distancia

Cabezal de sensor

272107 45177 45018 2045 p0.18" (Orificio de montaje)
13.6 0.54
45018
26'5 j Indicador
208062 A
ﬁ 065 66 2.60 57000 %
- :; 36014 [ f
Centro de Iuz recibida |
Centro de luz emitida
5011
Supe&ﬂf\edg veéevgn:‘\a 2x62.520.10', longitud del cable blindado de 2 nicleos 2m 6.6
para geteccion ge distancia
91 91 185 53
. i 503 o
Soporte de montaje (accesorio)
*A 50.18"
i
2xM4P=0.7

Tornillo suministrado (2 piezas)
M4,P=07,1=35138"
Material: SUS

Material: SUS304
t=20008"

10

698275

Material: SUS304

1=20008
80

Lamina aislante (accesorio)

Cuando se coloca la Iamina aislante

63248
5252.07 2x94500.18'
115
0.4
80515 57224"
Material: PET

=02

Cuando se coloca el soporte de montaje

s
Centro de luz emitida

Superficie de referencia para deteccion de distancia

256101

—

830337 |




Soporte de montaje
posterior para
GV-H45/GV-H45L

48019

421166
S

2xM3P=05

Unidad: pulgada mm

Cuando se coloca el soporte de montaje

Serie 6V ===

(opcional) [
GV-B01 1500 <
5124 e
- =
&
532.09
350.14"
0.26" 6024
Vaterial: SUS304 - = = 8 :
=20008' LA - Material: SUS304
= = **ﬁ& 115006 e
| w1170 (&
65006 A
350.14" 215LEU =
58023| |72| 16 [77]95] |68027 -
028" 063 030037 GES—B%
264104
399157"
Tornillo suministrado (2 piezas) M3, P=0.5, L=30 1.18", Material: SUS 53209
Soporte de montaje Cuando se coloca el soporte de montaje
posterior para ’—2—» 48015 61162 2xM8P-05 456180
GV-H130/GV-H130L — .
(opcional) nn
GV-B02 358141 . ﬂ
491193
L
18305 5
35014 6024
Material: SUS304 T Material: SUS304
1220008 E —+ ,&& =15006'
456180 \
58023 ‘7.2 185 82‘10.5‘ 215085 =
028 073 082041 [ ’*E%’ﬁ’*
248098
439173
Tornillo suministrado (2 piezas) M3, P=0.5, L=30 1.18", Material: SUS 572.24
Soporte de montaje Cuando se coloca el soporte de montaje
posterior para 24094 2XMAP=07 5
GV-H450/GV-H450L e
GV-H1000/GV-H1000L
(opcional) P a
GV-B03 J 601237 U

8032
Material: SUS304 Material: SUS304
1=20008" £20008" C 9
N ‘ R
532209
216109 e —
— ==
222087
57520
Tornillo suministrado (2 piezas) M3, P=0.5, L=30 1.18", Material: SUS.
AMPLIFICADOR DEL SENSOR Montaje de sujecion para ajustar Extremo
GV-21/21P GV-22/22P el amplificador DIN OP-26751
(Unidad principal) (Unidad de expansion) OP-76877 (opcional)
24.200.17", cable de 6 nicleos x marron/azul: 0.41 mm2 (opcional)
Negro/Blanco/Rosa/Violeta: 0.26 mm? p4.2 90.17", cable de 4 nicleos x Negro/Blanco/Rosa/violeta: 0.26 mm2
Longitud del cable: 2 m 6.6' Longitud del cable: 2 m 6.6"
_ — _ —
160 16946 G
WA
; RS 3012
- > — . .
7 793.11° 2x(44x34) Montaje del riel DIN
/" (Méximo cuando (0.17"x0.13")
[a cubierta esté abierta) 371.46"
— 2165 — b A 2 E) zéa Pl
- : i
176069 \ 18071° /5 e0ay 2404 208 H 59 os [|(§ I D)
| { i (L | JEN [ L I
211 | 354 35.4139°
083" 139 15 min 2861 9.
0 70276 vse 351.38" 0% 5382.12"
v 15 min 15 min = ==
0.59 059"

Material: Acero SPCC

Material: Policarbonato, SUS
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Productos relacionados

Sensor de ., Lo
desplazamiento laser Presentacion de lo ultimo en

CCO de alta velocidad medicion laser sin contacto
y alta precision

® Velocidad ultra rapida de 50 kHz
® Alta precision £0.02%

e Amplio alcance de medicién de 0.35" a 39.37"
9 a 1000 mm

e Distintos tipos de cabezales de medicion

Sensores dpticos, Los laseres compactos pueden

laser, digitales y  montarse practicamente en
SUpEr pequenas cualquier lugar

e Tamafos super pequefios que ahorran lugar
e Montaje facil respaldado por el punto laser visible
¢ JIS: Clase 1/IEC: Clase 1/ FDA: Clase 1

e Estructura que ahorra cableado

Sensaores dpticos, Laser de alta potencia para
laser y digitales deteccion de precision

¢ Deteccion de alcance largo disponible hasta 164' 50 m
¢ Montaje facil respaldado por el punto laser visible
¢ 15 variaciones del cabezal

e Estructura que ahorra cableado

PARA CONTACTAR A SU OFICINA LOCAL

01 '800'KEYENCE Www'keyence'com'mx A éxlfasvgrl\)eg giiEdEyogellr[r)\gPe el manual de

01-800-539-3623 E-mail:keyencemexico@keyence.com instrucciones para operar de manera
*Solo para México segura cualquier producto KEYENCE.

FKEYENCE [

KEYENCE MEXICO S.A. DEC.V.
Corporativo Mariano Escobedo 476, Piso 1, Col. Nueva Anzures, CP 11590, México, DF, México Teléfono (55)8850-0100 Fax (81)8220-9097
OFICINAS LOCALES San Pedro Garza Garcia, Nuevo Ledn Ciudad Juarez, Chihuahua Ledn, Guanajuato Tijuana, Baja California

La informacion publicada en este documento se basa en evaluaciones e investigaciones hechas por KEYENCE al momento del lanzamiento del producto y puede cambiar sin previo aviso. KMX1-1046
Los nombres de las compafifas y productos mencionados en este catdlogo, son marcas registradas de sus respectivas compaifa:

Unidades expresadas en sistema métrico decimal. Las unidades en sistema inglés fueron convertidas directamente de las unidades métricas originales.

Copyright (c) 2008 KEYENCE CORPORATION. All rights reserved. GV-KMX-C-S 1014-9[673005]




