(EYE N CE Escaner laser 2D/3D de alta velocidad
Serie LIJ-V7000
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EL SISTEMA LASER DE INSPECCION 20/3D MAS RAPIDO DEL MUNDO

iVELOCIDAD QUE HACE POSIBLE LA INSPECCION EN TIEMPO REAL!

Serie LJ'V7000



El escaner laser 2D/3D evoluciono
hasta alcanzar la mayor velocidad
del mundo

Muestreo de 64,000 perfiles/seg. 12,800,000 puntos/seg. | '(EYENEE

La Serie LJ-V7000 alcanza la velocidad de muestreo mas rapida del mundo.
Otros dispositivos de medicion laser 2D disponibles en el mercado no pueden
ni siquiera acercarse. EI LJ-V7000 puede medir la forma de los productos
que corren sobre una linea o a través de un equipo a ultra alta velocidad, con
alta resolucion y sin omitir ningdn elemento. Como un ejemplo, puede medir
objetos que se mueven a 6.4 m/s con una separacion de 0.1 mm 0.0039".

La Serie LJ-V7000 detecta todas las areas anormales o defectuosas.

Extrema capacidad de respuesta y
estabilidad de deteccion.

Normalmente, la estabilidad de deteccion es inversamente proporcional
a la velocidad. Sin embargo, la Serie LJ-V7000 ha logrado mejoras
tanto en velocidad como en estabilidad de deteccion. Los perfiles se
miden con precision, incluso en casos en que se mezclan superficies
negras, inclinadas o de baja reflexion y superficies metalicas de alta
reflectividad en el mismo plano 6ptico.




LINEA DE CABEZALES

11.81"+5.71"
7.09"
0.000197"

Eje Z: 200+48 7.87'+1.89"
EjeX:62mm
Repetibilidad 0.000040"

MEDIO ALCANCE
LJ-V7080

Eje Z: 80+23 mm
Eje X: 32 mm
Repetibilidad: 0.5 ym

ALTA PRECISION
LJ-V7060

Eje Z: 60+8 mm
Eje X: 15 mm
Repetibilidad: 0.4 pm

REFLEXION ESPECULAR DE
ALTA PRECISION

LJ-V7060K

Eje Z: 54.6+7.6 mm
Eje X: 14 mm
Repetibilidad: 0.4 ym

ULTRA ALTA PRECISION e . e

REFLEXION ESPECULAR DE LJ-V7020 s

ULTRA ALTA PRECISION NS -

LJ-V7020K . Eje Z: 20£2.6 mm

"""""""""""""""""""" ?S%t- Eje X: 7 mm

Eje Z: 24.2+2.3 mm ST Repetibilidad: 0.2 ym

Eje X: 7 mm % L ey

Repetibilidad: 0.2 ym u




APLICACIONES
MEDICION DE ALTURA/INCLINACION

Medicion de altura/inclinacion de condensadores en PCB

La Serie LJ-V7000 mide la altura y la inclinacion de condensadores SMD montados
en tarjetas de circuito impreso. El cabezal de ultra alta precision obtiene mediciones
extremadamente precisas con una repetibilidad de 0.2 pm 0.000008".
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Inspeccion de sellador en vidrios

Se mide la cantidad de sellador aplicado sobre el vidrio. Cabezal optimizado para
objetos transparentes que permite inspeccionar incluso en sustratos de vidrio.
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MEDICION DE DIFERENCIAS DE ANCHO/POSICION/ALTURA

Medicion del canal y forma del punto de soldadura

Se mide la ranura de la soldadura y su forma. Se puede utilizar en la linea sin
preocupaciones, gracias a su fuerte estructura IP67, resistente a golpes, y su cable
de alta flexibilidad.
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MEDICION DE FORMAS EN 3D

Medicion de perfiles 3D en piezas de fundicion

Se mide la forma en 3D de objetos en movimiento para determinar si es correcta o no.
Puede programar sus propios algoritmos de medicion personalizados, sobre la base de
datos de perfiles previamente adquiridos, enviados a altas velocidades desde el
dispositivo de medicidn.

LOCALIZACION BASADA EN LA MEDICION DE LA FORMA

fi . ? Y . Comprobacion de la orientacion antes de la recoleccion del robot

Antes de entrar en el sistema de recoleccion robotizado, la orientacion y forma del objeto
se detecta, y luego se envia la informacion al robot. Ain cuando el robot se encuentra
realizando una operacion, éste puede controlarse a alta velocidad y con alta precision.
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Desviacion de la forma de onda maestra
---- Forma de

~~~~~ [-} onda maestra
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MEDICION DE DEFORMACION UTILIZANDO VARIOS CABEZALES

Medicion de forma en laminas de acero

Se mide la forma de la ldmina de acero en movimiento. Gracias a que es posible medir
a velocidades de hasta 64 kHz, se puede realizar una medicion de alta definicion en
forma precisa.
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TECNOLOGIA INNOVADORA QUE LOGRA ESTABILIDAD A
ULTRA ALTA VELOCIDAD

Lente cilindrico .----Laseres semiconductores

--- Procesador GP64

PRINCIPIO DE MEDICION

Un rayo laser expandido en forma de banda se refleja 7 HSE*-CMOS
difusamente en la superficie del objeto. Esta luz reflejada Lente Ernostar 2D :

se procesa en el HSE3-CMOS y mediante la deteccion

de cambios en la posicion y perfil, se miden

el desplazamiento y la forma.

Sistema dptico Primero en el mundo de laser azul

FORMA IMAGENES DE LOS PERFILES CON ESTABILIDAD EXCEPCIONAL Y ULTRA ALTA PRECISION

E La Serie LJ-V7000 es el primer sensor de desplazamiento Idser 2D en el mundo que incorpora un laser azul. Una fina linea
= de haz se conforma en el receptor al concentrar un laser de longitud de onda corta de 405 nm a su maxima intensidad con
un lente Ernostar 2D. Esto genera un perfil estable con alta presicion. Ademas, la intensidad de salida del laser ha sido
optimizada para crear un regreso parejo incluso en materiales altamente reflectivos. Con esto se consigue una medicién
extremadamente estable y de alta precision, para todo tipo de objetos que suelen ser dificiles de detectar.

Léser rojo (convencional) Léser azul (LJ-V)

Vv

Con un laser azul, el haz
que forma la imagen es
mas fino para permitir
una medicién de las
formas con una excelente
precision.

Con un laser rojo
convencional, el haz que
forma la imagen es grueso,
lo que da por resultado
variaciones en el perfil.

Funcion de doble polarizacion

COMPENSA LOS REFLEJOS INNECESARIOS CAUSADOS POR LA GEOMETRIA DEL OBJETO

~ KEYENCE ha desarrollado la primera funcién de doble polarizacion del mundo, que distingue y cancela la luz de los reflgjos,
que normalmente son obstaculos para la medicion. La luz laser emitida se polariza en ambos ejes Xy Y y los datos capturados
se analizan para cada componente. Los reflejos indeseables generan una notable diferencia en la cantidad de luz recibida por
la polarizacion en Xy Y, y esta caracteristica es usada para compensar las dreas de la imagen que son afectadas por estos
= reflejos. El poder de esta funcion se demuestra en la medicion de metales con formas complejas y zonas complicadas.

Luz de los reflejos nocivos — Una notable diferencia en intensidad de luz
Los efectos de los brillos se cancelan en dreas de gran diferencia.

(1) (Polarizacién X) Imagen capturada (2) (Polarizacién Y) Imagen capturada Perfil generado



ECCTITITITE HSEY-CMOS

PUEDE REALIZAR MEDICIONES ESTABLES DE CUALQUIER OBJETO, INCLUSO A MUY ALTAS VELOCIDADES

La Serie LJ-V7000 viene equipada con el HSE®-CMOS. Ademas de mejorar la velocidad, el rango dindmico
ha aumentado por encima del establecido y convencional E3-CMOS. Incluso con tiempos de exposicion
extremamente cortos de 64 kHz (15.6 ps) alcanza una sensibilidad que le permite medir fiablemente una amplia
gama de superficies, desde color negro (poca reflexion) hasta superficies con brillo (mucha reflexién), asi como
un amplio rango dindmico.
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La reflectividad e intensidad de la luz en PSEV) CMoS
todo lo ancho varfa considerablemente
dependiendo de la forma, color, material
o de la velocidad de muestreo (tiempo de
exposicion) del objeto. Todos los puntos se pueden medir. A pesar del tiempo de exposicion corto,
todos los puntos se pudieron medir
sin problema.

Procesador GP*64

LOGRA MEDICIONES DE 64 KHZ, DE ULTRA ALTA VELOCIDAD

El procesador dedicado GP64 desarrollado exclusivamente para el LJ-V7000, estd disefiado para soportar el procesamiento de datos
a alta velocidad que, ademas de la lectura de datos de imagen del CMOS y del procesamiento a nivel subpixel, tambien realiza una

linealizacion y salida de datos. Esto permite la medicion de objetos en movimiento a alta velocidad con capacidad de sobra.
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Salida de datos

Modelos convencionales No pudieron medir los objetos que se mueven a 6.4 m/s con un espaciamiento de 24.3 mm (0.96")
‘ 240x la velocidad de dispositivos convencionales

LLJ-V Puede medir perfiles de objetos que se mueven a 6.4 m/s con espaciamiento de 0.1 mm (0.0039").




TODOS LOS TIPOS DE MEDICIONES SON POSIBLES CON UN SOLO DISPOSITIVO

74 tipos de medicion

Con 13 tipos de mediciones y 7 tipos de especificaciones del objeto de medicién, un solo dispositivo puede manejar un total de 74 tipos de mediciones. Un solo dispositivo

logra la medicion de una amplia variedad de objetos para responder a las demandas de produccion de los clientes.

TIPOS DE MEDICIONES
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TIPOS DE MEDICIONES

Mide la altura de un punto especificado.

Height

VARIANTES PARA CADA MEDICION

Emi

Average Peak Bottom

Knee

Intsec (ines) Contact (in-ar)

Center of cirde

Mide la diferencia de altura desde un punto de
referencia a un punto especificado.

Hace una comparacion con la forma maestra
registrada y luego regresa la mayor diferencia

Master comparison (Z) en altura.

Extrae las coordenadas de posicion de un punto
especifico.

Position

ﬁ Mide el radio de una curva o segmento.

R measurement

Mide el ancho entre dos puntos especificados.

Mide el espesor entre los puntos especificados.
(Utilizando 2 cabezales)

Thickness

Extrae las coordenadas de posicion de un punto
o central de dos puntos de referencia.
Center position

Mide el angulo entre dos lineas especificadas o
el angulo de una sola linea horizontal.

Mide la distancia entre 2 puntos

Distance (point - point)

Mide el drea de seccion transversal de
una linea de referencia o forma maestra.

Mide la distancia desde una linea de referencia
a un punto especificado.

Distance (paint - ling)

Realiza calculos en base a los resultados de
otras mediciones.

Calculation




Medicion independiente y simultanea de 16 puntos

Hasta 16 puntos se pueden medir simultaneamente seleccionando un modo de entre los 74 tipos de medicion que estan disponibles. Mediciones e inspecciones simultaneas
que se consideraban inviables, son ahora posibles.

Posicion central
(Angulo}
Altura
Distancia
Diferencia de altura

Ancho
Altura/posicion inferior

Area de secci6n transversa

Facil funcién de medicidn 3D

Equipado con un mend répido de medicion 3D para la altura, diferencias de altura y posicion. No sélo es posible medir perfiles transversales 2D sino también se pueden
TIPOS DE MEDICIONES VARIANTES PARA CADA MEDICION

medir facilmente datos obtenidos en 3D del objeto.

/
Height (simple 30 set) Step (smple 30 set) Position (simple 30 set) Average Peak Bottom

EJEMPLO DE MEDICION
(Medicion de diferencia de altura de circuito integrado de tarjeta de PC)
Menu de configuracion del Area de medicion (1) Area de medicion (2)
Barrido del objeto a medir area de medicion (Altura maxima) (Altura promedio) Valor de medicion (1)-(2)

OUT1-IC - Step

HI'® GO0 & Lo TIM & ZERO




PREPARADO PARA LAS MEDICIONES EN LiNEA
Funcidn avanzada de ajuste de posicion

Corrige los errores de posicion del objeto, lo que causa directamente errores en los resultados de la medicion. Incluso en los casos donde el objeto tiene movimiento al azar

0 cuando es dificil de realizar el posicionamiento, es posible realizar una medicion sin errores.

6 — ajuste X

Area de medicion

/) Si la posicion de

la pieza de trabajo

cambia...
La herramienta de medicién busca el area

maestra y corrige la posicion del objeto.

Ajuste

Funcién maltiple de ajuste XZ6

La Serie LJ-V7000 estd equipada con una funcién que permite ajustar de forma individual la posicion en 2 dreas. Esto es efectivo cuando se miden separaciones, dngulos,

o diferencias de altura que se constituyen de 2 partes.

Convencional

Sila posicién
de piezas
independientes
se desajusta...

””””””””” Ajuste

Debido a que el ajuste inicial se aplica
individualmente a las dreas de inspeccion
(1) y (2), la medicidn se puede realizar
correctamente.

Debido a que el ajuste de posicion se aplicé
aun solo lado como referencia, la medicién
no se puede realizar adecuadamente.

Funcion de ajuste de cabezal doble

Al establecer la posicién de ambos cabezales, el LJ-V7000 puede igualar el ajuste 6 del centro de rotacion de ambos cabezales. Incluso cuando se miden objetos con
variaciones en la superficie 0 inclinados, es posible medir los puntos correctos.

Convencional

Cabezal A Cabezal AT OT N T
Area de
~medicion . __AANS N L
i ; \ "\ 1> Cabezal B
---------- Si la pieza se Area de Area de
incling Pl R medicion : < i ] T medicion
inglina... El grospr real es up valar diferente. Ajuste Ellespesor cofrecto puede ser medido.

El centro de rotacion de ajuste 6 para

Cabezal B El centro de rotacidn de ajuste 6 para
cada cabezal difiere, por lo que el drea de ambos cabezales coincide, por lo que el
darea de medicion no estéd desalineada.

medicion del cabezal (B) se desalinea.

<Ej.> Medicién de ancho minimo



3 interfaces de programacion para escoger

El'LJ-V7000 tiene una pantalla tactil opcional que permite el monitoreo y edicién de programas en linea, adicionalmente, el sistema soporta la programacién via PC o bien
utilizando una consola y un monitor disponible comercialmente.

Monitor analégico RGB

Panel tactil CA-MP120T

Flexibilidad de integracion a la linea de produccion

Se puede usar un encoder para sincronizar el muestreo hasta una velocidad maxima de 64 kHz.

Soporta entrada de encoder Puede medir perfiles en la direccion del movimiento a alta velocidad y con un espaciamiento preciso.

Todos los sistemas LJ-V7000 usan cables de grado robético High-Flex para aplicaciones en robots y
en movimiento.

Ademés del cabezal, el cable de conexidn también tiene grado de proteccion IP67.
Esto permite instalar el sistema en la mayoria de los ambientes de produccion sin la necesidad de costosas
cubiertas adicionales.

Grado de proteccion IP67 en
el cabezal y cables de conexidn

Prueba de resistencia al impacto Todos los modelos de cabezales cumplen con el estdndar de resistencia de impactos IEC-68-2-29 permitiendo
Supera IEC 68-2-29 que deje de preocuparse por su instalacién en robots o dispositivos en movimiento.




MULTIPLES OPCIONES DE SALIDA DE DATOS

METODO DE SALIDA

Valor de la medicion

[ Ethernet | [ USB | [ RsS-232C | [ Voltaje analdgico |
[ EtherNet/IP® | [ PROFINET |

Datos de perfiles

[ EtherNet/IP® | [ PROFINET |

oo 3

| Ethernet | [ USB | [ RS-232C | [ E/S |
[ EtherNet/IP® | [ PROFINET |

Ethernet y USB también se pueden utilizar con DLLS.

Alta capacidad de memoria y de lectura de datos

Equipado con una memoria de gran capacidad que puede almacenar temporalmente una gran cantidad de datos

16 mediciones por en el controlador. Con la configuracidn estédndar, se pueden almacenar 3,800,000 datos de cada una de
aproximadamente las 16 salidas o bien, hasta 250,000 perfiles en la memoria interna. Ademas, los datos almacenados siempre se
3,800,000 datos

pueden leer independientemente de si una medicion se esta llevando a cabo o no.

v

Gran capacidad de memoria

Almacenamiento

Independientemente de si se
esta realizando otra medicién o
no, se pueden leer los datos en
cualquier momento.

[ Aprox. 250,000 perfiles ]

Almacenamiento

____________________________________

,+={_EJEMPLO DE LECTURA DE DATOS r------=======mmm oo
i pieza (1 pleza pieza (2 pieza (2

E ————————— Generalmente, la medicion no se podia realizar mientras se lefan los datos.

i Medicion de Medicion de Medicion de Medicion de ..

i pieza (1) pieza (2) pieza (3) pieza (4)

E Lectura de Lectura de Lectura de

' pieza (1) pieza (2) pieza (3)

H DN Con la Serie LJ-V, se puede pasar a la siguiente medicién, mientras se leen los datos

E de medicion, por lo que es posible mejorar considerablemente los tiempos de produccion.

____________________________________________________________________________________________________________________________________________



SOPORTA EL DESARROLLO DE APLICACIONES AVANZADAS

Salida continua de datos de perfil a una velocidad maxima de 64 kHz

Ethernet de giga bits

La Serie LJ-V7000 ha sido equipada ahora con un TOE (motor de descarga de procesamiento TGP/IP),
especificamente para procesar comunicaciones a alta velocidad. Con esto se consigue un alto rendimiento

que no afecta la carga del CPU. Ahora es posible mantener una frecuencia de salida de datos de 64,000 Hz.

Ademas de las capacidades avanzadas de procesamiento de linea, la Serie LJ-V7000 proporciona todo el
soporte para el procesamiento externo de los datos del perfil obtenidos. Adicionalmente a las librerias de
interface ptblicas, ejemplos de codigos estan disponibles en muchos lenguajes de programacion.

4 DIFERENCIAS CON UNA CAMARA DE MEDICION 3D 3------======= === ===

0/
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1. Facil instalacion

independientes entre si, lo que ocasiona que el realizar la instalacion y el ajuste en la linea
se gaste mucho tiempo y esfuerzo. Con las series LJ-V, la fuente de luz Idser y el receptor
estdn integrados en un sélo dispositivo, los ajustes en la linea son innecesarios.

Los desajustes por efecto del uso tampoco llegan a suceder.

2. No se requiere linealizacion

Cuando se utiliza una cdmara 3D, la altura de cada pixel y los intervalos entre pixeles
varian dependiendo de la posicion de la fuente de luz Iaser y el objeto, por lo que el
perfil no puede ser conformado con estos datos. Seria necesario realizar un proceso

de linealizacion cada vez que esto ocurra. Con la Serie LJ-V, los datos reales han sido
procesados con ajuste de linealizacion en el controlador, por lo que no hay necesidad de
llevar a cabo tareas de ajuste adicionales.

La Serie LJ-V no es una “cdmara”, sino un “dispositivo de medicion” que garantiza la
exactitud. Dependiendo de la norma internacional, la calibracion se realiza con

un instrumento patrén estandar. La medicion e inspeccién son posibles con seguridad y
confiabilidad.

Datos de perfiles Maximo 64,000 perfiles por segundo

Camara de medicion 3D Serie LJ-V

’ Si la posicién de

Cuando se utiliza una cdmara 3D, la fuente de luz Iaser y el receptor (cdmara) son Q

- Es posible obtener las

3. Trazabilidad Innovadora a

Datos de medicién
del eje Z linealizados

—_— -

* Intervalo fijo j

. de fixeles

Perfil generado

Camara 3D

la pieza cambia,

entonces el perfil
obtenido sera diferente.

mediciones reales y
el mismo perfil, sin
importar donde se
tomen las medidas
dentro del drea de




PC SOFTWARE SIMPLE Y FACIL DE CONFIGURAR

Interface Multiple Personalizable

Funcion de almacenamiento

Es posible monitorear varias pantallas simultdneamente, incluyendo los valores de
medicidn, perfiles de medicion, visualizaciones de imagenes de alturas (en escala
de grises) y gréficas de tendencia de valores medidos. Se puede ajustar libremente
el tamafio de las pantallas y su ubicaci6n, para que construya su propia pantalla
personalizada.

MONITOREO DE VALORES DE MEDICION

de perfiles
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VISUALIZACION DE
PERFIL

VISUALIZACION DE IMAGENES DE
ALTURA (EN ESCALA DE GRISES)

Se pueden almacenar hasta 160,000 perfiles. También
puede registrar los valores de medicion de 16 salidas, al
mismo tiempo. La Serie LJ-V7000 esta equipada con varias
funciones de andlisis, lo cual es (til para la verificacion de
defectos y para la investigacion y desarrollo.

Funcidn de monitoreo grafico
de Entradas/Salidas

I Display termiral operation
[ st monitamng

Configuracion Sencilla

PROGRAMACION PASO A PASO

La colocacion intuitiva de los men(s de herramientas guia a cualquier usuario por
los procedimientos de ajuste.

El software LJ Navigator 2 permite monitorear en tiempo
real el estado de las E/S, lo que permite simplificar
significativamente la intergracion y el mantenimiento.

Trigger peting
o o et s et 30

Bechbteen g o vt
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— FUNCIONES DE AYUDA, NO SE REQUIERE USAR EL MANUAL
Se han insertado iconos de “Tips” para cada pantalla.

@ Hint

CONFIGURACION APLICADA EN TIEMPO REAL

Durante la configuracidn, los cambios realizados son aplicados en tiempo
real. No hay necesidad de volver al modo de programacion para comprobar
los resultados, lo que hace posible reducir considerablemente el tiempo y
el esfuerzo dedicados a la configuracion.




Funcion de optimizacion de parametros

Con el fin de obtener una forma de onda estable y limpia, es necesario ajustar pardmetros
como la potencia del 4ser, la sensibilidad a la luz y el tiempo de exposicion. Gracias a la
incorporacion de una funcion automética de optimizacion de parametros, las operaciones de
ajuste convencionales se pueden realizar con un solo clic.

Funcion de simulacion

Los datos de medicion guardados, u obtenidos en tiempo real, pueden utilizarse para cambiar la configuracion de la medicion y los ajustes de posicion antes de volver
a medir. Esta caracteristica ayuda a resolver los problemas en el menor tiempo posible, por ejemplo, cuando los ajustes se deben cambiar o cuando es necesaria

una optimizacion debido a la adicién de un nuevo objeto de medicion.

APLICACIONES UTILES

Guarde los datos de Envie archivos de
medicién y archivos de configuracién ajustados a
configuracion en una PC [ - un controlador
Tiempo para un nuevo objeto de medicion. Utilice la funcion de simulacion del software de Ahora todo lo que hay que hacer es cargar el archivo
Primero guarde los datos de medicion. PC para optimizar la configuracion. de configuracion ajustada. Los ajustes se pueden

configurar de inmediato sin tener que parar la linea

Observacion de perfiles fuera de linea | LJ-Observer

Esta herramienta utiliza datos de medicién guardados para proporcionar una vista 3D y permitir una medicion del perfil sencilla.
SENCILLA FUNCION DE MEDICION DE PERFILES

No.1 - Profile 1 (Horizontal Line) [
__mm Division Setting Type

5I Pt.-to-Pt. Height

~Block

i —] i
15.000 - Measurements

10000 gle of 2 Lines

5000

k.-to-Blk. Height

136.782°
0o~

10485 7Ty pgg 20000 ly.000

[B00:500]px

La extraccion de una seccién transversal deseada de los datos de medicion guardados, permite la medicién de altura, distancia horizontal y dngulo.

= 3

lx Delete | [ - All Delete |

Result




GUIA DE SELECCION DE COMPONENTES

Cabezal

Reflexion especular de ultra alta precision Ultra alta precision Reflexion especular de alta precision Alta precision

LJ-V7020K LJ-V7020 LJ-V7060K LJ-V7060

(mm)
(pulgada)

450
17.72"

400
15.75"

350
13.78"

300
11.81"

250
9.84"

200
7.87"

150

591"
100
3.94" 2
= \ :: 1 4
50 s | —4
1.97" \ = \—/ =
21.9mm08s |\ ' B Y | —  — “
s . : 47 mm1.85" 52 mm 2.05 Ancho: 13.5 mm 0.53

—--Ancho: 6.5 mm 0.26' -Ancho: 6.5 mm0.26" ~Ancho: 8 mm0.31" Y
0 60.mm. 2.56 ~ Ancho: 15 mm 0.5¢

24.2mm 0.9577 t, PILEL0R T (D (725 / _Ancho: 7 mm 0.28" S48 mm 215 Ancho: 14 mm0.55° 68 mm 2687 . Ancho: 15 mm 0.59
" o o : v ) ., o ~Ancho: 15 mm 0.59"
26.5 mm1.04 Ancho: 7.5 mm 0.30 22.6 mm 0.89 Ancho: 7.5 mm 0.30 62.2 mm 2.45 Ancho: 8 mm 0.31"
EjeZ 24.2:2.3mm 0.95'+0.09' EjeZ 20:26mm 0.79+:0.1 EjeZ 54.6:7.6 mm 2.15':0.30" EjeZ 60:8 mm 2.36':0.31"
R EieX 7 mm 0.28" EjeX 7mm 0.28" EjeX 14mm 0.55" EjeX 15mm 059
EjeZ 02um 0.000008" EijeZ 0.2pm 0.000008" EjeZ 04pm 0.000016" EjeZ 0.4pm 0.000016"
epetibilidad
Eje 2.5pum 0.000099" EjeX 25pm 0.000099" EjeX 5pm 0.000197" EjeX 5um 0.000197"
CONTROLADOR MONITOR
Controlador Software de ; ) ) A
) e . . Pantalla tactil Base de monitor dedicada
LJ-V7001(P) Egmlguramon y monitoreo 3 CA-MP120T OP.87262

Opciones del controlador
Tipo de salida NPN | LJ-V7001

Tipo de salida PNP | LJ-V7001P

Unidad EtherNet/IP® Consola
CB-EP100 0P-87504

Unidad de salida
de visualizacién
LJ-VM100

Unidad PROFINET
CB-PN100




Medio alcance

LJ-V7080 LJ-V7200 LJ-V7300

57 mm 2.24"

Ancho: 25 mm0.98"

80 mm 515 14 Ancho: 32 mm1.26°

103 mm 406 t Ancho: 39 mm 1.54'

EjeZ 80+23mm 3.15':0.91" EjeZ

1562 mm 5.98"

200 mm 7.87"

Largo alcance

248 mm 9.76' -

200+48 mm

Ancho: 51 mm2.01"

Ancho: 62 mm 2.44"

445 mm 1752
-------------- Ancho: 73 mm 2.87"

7.87'+1.89" EjeZ

155-mm-6.10"

300 mm 11.81"

Ultra largo alcance

(mm)
(pulgada)

450
¥ 17.72"

— 400
y | 15.75"

350
13.78"

300
11.81"

250
9.84"

200
7.87"

150

Ancho: 180 mm 7.09' 5.91"

100

1] 3.94"

300+145 mm

50
1.97"

----------------- Ancho: 240 mm 9.45"

11.81'+5.71"

EeX 32mm 126" Eje X

62 mm

Eje X

180 mm

7.09"

EjeZ 0.5pm 0.000020" EjeZ

1um

0.000040" EjeZ

5pm

0.000197"

EjeX 10pm 0.000394" Eje X

20 ym

0.000788" EjeX

60 um

0.002363"

CABLES

Cable de cabezal
CB-B3 (3 m 9.8')/CB-B10 (10 m 32.8")

Q

Cable de monitor
0P-66842 (3 m 9.8')/0P-87055 (10 m 32.8')

O

Cable de extension de cabezal
CB-B5E (5 m 16.4")/CB-B10E (10 m 32.8")
CB-B20E (20 m 65.6")

Cable RS-232C
0P-96368 (2.5 m 8.2')

Cable de extension de pantalla tactil
0P-87258 (3 m 9.8)
0P-87259 (10 m 32.8')

Conector D-sub de 9 pines
0P-26401




ESPECIFICACIONES

Controlador/unidad de salida de visualizacion/entorno de sistema operativo

Controlador

Modelo LJ-V7001 LJ-V7001P
No. de sensores conectables Méx. 2 unidades
pantall Unidad minima desplegable 0.1pym 0.000004",0.00001 mm2, 0.01°
antalla
Rango méaximo desplegable +9999.99 mm, +9999.99 mm?
Tipo de entradas Entrada de No voltaje
Entrada de encoder Salida de colector abierto NPN, salida de voltaje (5 /12 V/24 V) y salida de controlador de linea, todos estan soportados
Entradas de disparo
Entrada de temporizador 1, 2
Blogue de Entrada de auto cero 1,2
terminales de | Entrada de inicializacion 1, 2 . .
entrada — — Entrada de no voltaje Entrada de voltaje
Entrada de iniciar/parar medicion
Entrada de iniciar/parar almacenamiento
Entrada de borrar memoria
Entrada de Laser OFF
Entrada de cambio de programa Entrada de no voltaje x 4 entradas Entrada de voltaje x 4 entradas
Salida analdgica de voltaje +10 V x 2 salidas, Impedancia de salida: 100 Q
Salida de colector abierto NPN x 12 salidas Salida de colector abierto PNP x 12 salidas
Salida de comparador OUT (Puede asignar libremente 16 salidas x (Puede asignar libremente 16 salidas x
resultados de juicio de 3 etapas) resultados de juicio de 3 etapas)
Bloque de
terminales de | Salida de luz estroboscopica
salida Salida deshabilitar disparo X . .
- - Salida de colector abierto NPN Salida de colector abierto PNP
Salida de memoria llena
Salida de listo
Salida de error Salida de colector abierto NPN (N.C.) Salida de colector abierto PNP (N.C.)
Puerto Ethernet™' 1000BASE-T/100BASE-TX
Puerto USB™' Compatible con USB 2.0 alta velocidad (compatible con USB 1.1 velocidad plena)
Puerto RS-232C Salida de datos de medicidn y E/S de control (Seleccionable una velocidad de transmision de hasta 115,200 bps)
) Voltaje Incluye 24 VCD rizado de +10% (P-P)
Valor nominal — 5 -
Consumo méximo de corriente 1.3 A o menos cuando estd conectado a 1 cabezal/ 1.9 A o menos cuando se conecta a 2 cabezales
Resistencia Temperatura ambiente de operacion 0a+50°C 32a122°F
ambiental Humedad ambiente de operacion 20a85% HR (sin condensacién)
Peso Aprox. 1500 g

o El valor nominal para la salida de colector abierto NPN es hasta 50 mA (40 V o menos), voltaje residual hasta 1 V
o El valor nominal para la salida de colector abierto PNP es hasta 50 mA (30 V o menos), voltaje residual hasta 1V
 El valor nominal para la entrada de no voltaje es hasta 1V para voltaje en ON y hasta 0.6 mA para corriente en OFF

e El valor nominal para la entrada de voltaje es un voltaje maximo de entrada de 26.4 V, un voltaje minimo en ON de 10.8 V, y hasta 0.6 mA para corriente en OFF
*1 Estan disponibles programas de muestra DLL y LabVIEW. Péngase en contacto con su oficina de ventas local para obtener mas informacion.

Unidad de salida de pantalla

Modelo

LJ-VM100

Salida de monitor

XGA RGB analdgico (1024 x 768)
Monitor pantalla tactil (CA-MP120T), incluye conector especializado

Voltaje Suministrado desde el controlador
Consumo eléctrico 2.5W 0 menos

Resistencia Temperatura ambiente de operacion 0a+50°C 32a 122°F

ambiental Humedad ambiente de operacion 20.a85% HR (sin condensacion)
Peso Aprox. 400 g

Entorno del sistema de operacion LJ-H3 (LJ-Navigator 2)

Elemento

Requisitos minimos del sistema

Ethernet

1000BASE-T/100BASE-TX

Interfaz de PC

usB*s

Compatible con USB 2.0 alta velocidad (compatible con USB 1.1 velocidad plena)

Sistemas operativos compatibles

Windows 11 Pro

Windows 10*!

Windows 7 (SP1 o posterior)*?
Windows Vista (SP2 o posterior)*?
Windows XP (SP3 o posterior)*

Idiomas soportados

Inglés, japonés, alemén, francés, chino simplificado, chino tradicional

CPU

Core i3 2.3 GHz o superior

Capacidad de memoria 2GBomas

Memoria caché 2D 2 MB o més

Espacio libre en disco duro 10 GB o mas

Resolucién de pantalla XGA (1024 x 768) 0 superior
Peso Aprox. 400 g

*1 Se admiten las ediciones de Home, Pro y Enterprise.

*2 Se admiten las ediciones de Home Premium, Professional y Ultimate.
*3 Se admiten las ediciones de Ultimate, Business, Home Premium y Home Basic

*4 Se admiten las ediciones Professional y Home.

*5 Conexion a través de un concentrador USB no esté incluida en la garantia.



Unidad PROFINET

Unidad EtherNet/IP®

Modelo

CB-PN100

Modelo

CB-EP100

Red compatible

Comunicacién PROFINET 10

Conformidad con normas

IEEE 802.3u""

Red compatible

Protocolos especificos de EtherNet/IP®y de sensores de
desplazamiento (comunicacion tipo socket)

Velocidad de transmision

100 Mbps, full dplex (100BASE-TX)

Conformidad con normas

IEEE 802.3 (10BASE-T), IEEE 802.3u (100BASE-TX)

Ethernet i isio
Medio de transmision STP 0 Categorfa 5¢ 0 UTP superior Velocidad de transmisién 10 Mbps (10BASE-T), 100 Mbps (100BASE-TX)
- - on . o STP o UTP categoria 3 o superior (10BASE-T),
28.1
Longitud méxima del cable éOOmuv 8 — Ethernet Medio de transmision STP 0 UTP categorfa 5 o superior (100BASE-TX)
Funciones soportadas omun?cam.(l)n e datos de £/ - Longitud méxima del cable 100m 328.1' (Distancia entre la unidad y el conmutador de Ethernet)
Comunicaci6n de datos de registro Niimero maximo de cc fores conectabls 1 | 4 concentradores (10BASE-T), 2 concentradores (100BASE-TX)
Ndmero de controladores 1 Comunicacién ciclica (mensajeria implicita)
PROFINET I0 conectables . oack sl e
Funciones soportadas comunicacién de mensajes (mensajes explicitos),
IF;)ROFINET Tiempo de actualizacion 2msa2048 ms compatible con UCMM y Clase 3
GSDML Version 2.25 Namero de conexiones 64
Clase de conformidad Cumple con clase de conformidad A EtherNet/IP® | RPI (intervalo solicitado entre paquetes) | 0.5msa 10000 ms (en 0.5 ms)
Version de prueba de conformidad | Basado en la versién 2.2.4 Ancho de banda de comunicacién
Protocolo aplicable LLDP,DCP tolerable para comunicacion ciclica 6000pps
24V +10% Comunicacion de m UCMM, Clase 3

Voltaje de fuente de alimentacion

(suministrada desde el controlador del escaner laser)

Consumo eléctrico

Prueba de conformidad

Compatible con Version A9

0.12 A méx.

24VCD, incluyendo rizado £10% (P-P)

Peso

Aprox. 470 g

Voltaje de fuente

de alimentacion

(suministrado desde el controlador del escéner I&ser)

*1 Si bien esta unidad es compatible con IEEE 802.3u y puede establecer comunicacion full duplex de

100 Mbps, usando la funcién de auto negociacién, no tiene funciones de auto-crossover y auto-
polaridad, que se requieren normalmente para el estdndar PROFINET 10. Seleccione un cable recto

o cruzado segun el puerto Ethernet del dispositivo que desea conectar.

Unidad de cabezal

Consumo eléctrico 0.12 A max

Resistencia Temperatura ambiente de operacion 0a+50°C 322 122°F
ambiental Humedad ambiente de operacion 20a85% HR (sin condensacion)
Peso Aprox. 470 g

*1 El nimero de concentradores conectables no esté limitado cuando se utiliza un concentrador de conmutacion.

Modelo LJ-V7020K*" LJ-V7020*" LJ-V7060K LJ-V7060 LJ-V7080 LJ-V7200 LJ-V7300
Condiciones de montaje Reflexién especular Reflexién difusa Reflexién especular Reflexién difusa
Distancia de referencia 24.2mm0.95" 20mm0.79" 54.6 mm 2.15" 60 mm 2.36" 80 mm 3.15" 200 mm 7.87" 300 mm 11.81"
Eje Z (altura) +2.3 mmUpQ”‘ +2.6mmo0 NQ . +7.6mm 0.30" +8 mmU?W“ +23mm0.91" . +48 mm 1 89 +145 mmﬁﬂ”/”

8s (ET=46mm0.18") | (ET=5.2mm0.20") | (ET=15.2mm0.60") | (ET.=16mm0.63") (ET.=46 mm 1.81") (ET=96mm3.78") | (ET.=290 mm 11.42")
%g . Lado cercano 6.5mm 0.26" 6.5mm 0.26" 8mmo0.31" 13.5mm 0.53" 25mm0.98" 51mm2.01" 110 mm 4.33"
gE Elené(ho) Distancia de referencia 7mm0.28" 7mm0.28" 14 mm0.55" 15mm0.59" 32mm 1.26" 62 mm 2.44" 180 mm 7.09"

Lado alejado 7.5mm0.30" 7.5mm0.30" 8mm0.31" 15mm 0.59 39mm1.54" 73mm2.87" 240 mm 9.45'

Laser semiconductor azul

Longitud de onda 405 nm (haz visible)
Fuente de luz 8Eéggggl5é_s1er * Producto laser Producto l&ser

FDA(CDRH) Producto ldser de Clase 2M™"” do Clase 2 de Clase 2M"™ 2 Producto aser de Clase 2

Part 1040.10*")

Emision 10mW 4.8 mW 10 mwW 4.8 mW

Tamafio del punto

(distancia de referencia)

Aprox. 14 mm x 35 ym
0.55"x0.001378"

Aprox. 21 mm x 45 ym
0.83"x0.001772"

Aprox. 48 mm x 48 ym
1.89"x0.001890"

Aprox. 90 mm x 85 ym
3.54" % 0.003546"

Aprox. 240 mm x 610 ym
9.45" % 0.024016"

Repetibilidad*2 Eje Z (altura)*® 0.2 pm 0.000008" 0.4 pym 0.000016" 0.5pm 0.000020" 1um 0.000040" 5pm0.000197"
epetibilida N - . PP 204" nr " \192R2"
Eje X (ancho)** 2.5pm 0.000099 5pm0.000197 10 pm 0.000394 20 pm 0.000788 60 pm 0.002363
Linealidad Eje Z (altura)*® +0.1% de E.T. +0.05a+0.15% de ET.*®
Perfil Intervalo de datos | Eje X (ancho) 10 ypm 0.0004" 20pm 0.0008" ‘ 50 um 0.002" ‘ 100 ym 0.004" 300pm0.012"
) ) . Velocidad maxima: 16 ps (modo de alta velocidad)
iclo de muestreo (intervalo de disparo)*7 ; P
G ( paro) Velocidad maxima: 32 ps (modo de funcion avanzada)
Caracteristicas de temperatura 0.01% de E.T./°C
Grado de proteccion*® IP67 (IEC60529)
Iluminacion ambiente de funcionamiento™® Lémpara incandescente: 10000 lux méx.
Resistencia Temperatura ambiente de operacion*" 0a+45°C 32a 113°F
ambiental Humedad ambiente de operacion 20a 85% HR (sin condensacion)
Resistencia a vibraciones 10257 Hz, 1.5mm 0.06" doble amplitud en las direcciones X, Yy Z, 3 horas respectivamente
Resistencia al impacto 15 G/6 msec
Material Aluminio
Peso Aprox. 410 g Aprox. 450 g Aprox. 400 g Aprox. 550 g Aprox. 1000 g
*1 La clasificacion laser FDA (CDRH) se efectua en base a IEC60825-1, de conformidad con los requisitos de la Laser Notice No.50.
*2 Este valor es de un caso en el que la medicion se realizé a la distancia de referencia y a una frecuencia media de 4096 veces.
*3 Los objetos de medicion son los objetos estandar KEYENCE. Este valor es de un caso en el que la altura media del area de configuracion por defecto se midié en el modo de 411303
medicién de altura. Todos los demés ajustes son los de fabrica. Ty
*4 El objeto de medicién es un calibre de separacién. Este valor es de un caso en el que la posicién de la interseccién entre la superficie redondeada de un calibre pasador y el
nivel de borde se midieron en el modo de posicion. Todos los demés ajustes son los de fabrica.
*5 Los objetos de medicion son los objetos estandar KEYENCE. Los datos de perfil son de un caso en el que la medicion se ha realizado con suavizado 64x y promediado 8x ;4751 L i +0.05% de E.T.
Todos los demés ajustes son los de fabrica.
*6 La linealidad seré diferente dependiendo del drea de medicién. (Vea el diagrama de la derecha.) 7.09"
*7 Cuando el rea de medicién se encuentra en su minimo, el agrupamiento esta en ON, el modo de captura de imagen se fija en estandar, y la captura de imagenes en paralelo 180
esta en ON en modo de alta velocidad. Todos los demas ajustes son los de fabrica. Cuando el area de medicién se encuentra en su minimo, el agrupamiento estd en ON'y el
modo de captura de imagen se fija en estandar en modo de funcién avanzada. Todos los demas ajustes son los de fabrica.
*8 Este valor es de un caso en el que el cable del cabezal (CB-B*) o el cable de extension (CB-B*E) ha sido conectado. 5475] P I --+0.1% de E.T.
*9 Cuando se mide papel blanco, ésta es la iluminancia de la superficie receptora de luz del cabezal cuando la luz ha brillado sobre papel blanco. ’
*10 El cabezal debe estar montado en una placa metélica para su uso. 9.45"
*11 La funcién de doble polarizacién no se puede utilizar. 240

*12 No mire de frente al rayo, ni ain a través de ningun instrumento 6ptico (como lupas oculares, lupas, microscopios, telescopios o binoculares)
Mirar la emisién del laser con un instrumento dptico puede suponer un peligro para los 0jos.

£0.15% de ET. -+
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DIMENSIONES

Cabezal

Modelo de reflexién especular de ul

tra alta precision

Modelo de ultra alta precision

LJ-V7020K LJ-V7020
40.16" 963.78" ‘
4 4
T 11 0.43" W [ 110.43"
0.83"21 i 0.83 Zi o
ol @ (\ 200.79" | © 200.79"
0 l o il
L — 2xM4 M4 2x M4
Profundidad efectiva:2.8 0.11" Profundidad efectiva: 4.7 Profundidad efectiva: 2.8 Profundidad efectiva: 4.7
0.19" 011" 0.19"
42165 111.3 4.38" 42 165" 110 4.33" (85) (3.35")
13, 16 01846 106.6 4.20" 0.51'(13__16 0.161 813.20"
0.5170.63" atol 0,63
4xM3 ey,
Profundidad —H'__ j_—r.
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f 70 [o—) B - N
= | 103.3 & 30 2.76" il
4x M3 407 1 18 s L
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) 5o 0.09
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Modelo de reflexion especular de alta precision Modelo de alta precision
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@) ® @) i
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Modelo de medio alcance
LJ-V7080

Modelo de largo alcance
LJ-V7200

42 1.65
14__16 4 x M3
0.55'| 0.63 Profundidad: 3.5
0.14
I —
30
118"
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20079
18
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I
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200 ‘
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DIMENSIONES

Cabezal
Modelo de ultra largo alcance 38 150" 100 3.94"
LJ-V7300
T
16 0.63"
| 1st
250.98"
ﬁj} )
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Profundidad: 2.8 0.11"
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Controlador multifuncional

LJ-V7001(P)
88.8 3,50 702.76" 153.5 6.04
[~
H CI |
Unidad de montaje
H en riel DIN
|
#00 H o
|
H = i
g O ]
0246 LT ALF oI
4xM4

Cable de conexion de cabezal

Profundidad: 6 0.24

60 2.36"

14.40.57"

Cable de extension de cabezal

Unidad de salida de visualizacion
LJ-VM100

26.3
1.04'

153

6.02"

e fe =l

0.24"

Unidad: mm pulgada

Unidad EtherNet/IP® CB-EP100
Unidad PROFINET CB-PN100
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