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UNA NUEVA DIMENSION
DE SENSORES LASER MULTIFUNCION

La Serie LR-T de sensores reflectivos representa la fusion perfecta de tecnologia innovadoray
sdlida funcionalidad. EL método de deteccion de tiempo de vuelo (TOF) y sus circuitos integrados
dedicados, le permiten a los sensores Serie LR-T proporcionar una deteccion estable para
todas las aplicaciones. Igualmente impresionante, esta tecnologia innovadora esta contenida en
una compactay robusta carcaza metalica, para su instalacion versatil en cualquier tipo de
entorno. Por ultimo, la Serie LR-T ofrece una operacion sencilla para minimizar aun mas los
tiempos de instalacion y configuracion. Todas estas caracteristicas se combinan para traer una

nueva dimension en los sensores laser de todo uso.

Capacidad de deteccion superior

Tecnologia innovadora perfectamente adaptable

Facil de usar

Montaje flexible y configuracion simple

Versatilidad sin igual

Se implementa en cualquier aplicacion



Capacidad de deteccion superior

TECNOLOGIA HS?

‘ HS% ALTA VELOCIDAD Y ALTA SENSIBILIDAD ‘

La “Tecnologia HS?" combina el método de deteccion de tiempo de vuelo (TOF) con un
circuito integrado dedicado, lo que permite una deteccidn estable a grandes distancias,
independientemente del color, acabado de la superficie, o el angulo del objeto.

Distancia de deteccion

0.06 a 5m
0.2'a16.4'

S o Superficie
uperficie negra
redonda g Polvo

Superficie

irregular Superficie

caliente

Superficie
brillosa

TOF (tiempo de vuelo)

El método de deteccion "TOF" mide la distancia, mediante
el calculo del tiempo necesario para que un haz de

pulsos emitido por el sensor, pegue en el objeto y regrese
nuevamente al sensor. Esto permite una deteccién estable
que no se ve afectada por las condiciones de la superficie de
la pieza que se esta detectando.

Circuito integrado dedicado

El circuito integrado dedicado de reciente desarrollo le
proporciona a la Serie LR-T una frecuencia de muestreo de
ultra alta velocidad, de aprox. 8 GHz, asi como capacidades
de procesamiento adicionales. Esto permite una deteccién
estable a gran distancia, incluso para objetos que varian de
color 0 angulo.



CARACTERISTICAS ADAPTABLES

La Serie LR-T viene llena de caracteristicas innovadoras que permiten detectar objetos, que antes se consideraban indetectables.

Estas caracteristicas le permiten a los usuarios adaptar el sensor a sus aplicaciones especificas y garantizar una deteccion 6ptima.

Mecanismo de punto de haz
ajustable*

Mediante el ajuste del tamano del punto del haz, los usuarios

pueden garantizar la deteccion fiable de cualquier objeto,
incluso de aquellos con superficies irregulares.

* Sélo para LR-TB5000x

Una deteccion fiable de los siguientes objetos es
posible si se aumenta el tamaio del punto del haz.

e S -
Malla Polvo Superficie Superficie
irregular redonda

Funcion DATUM

Esta funcidn le permite al sensor detectar todas las
condiciones, a excepcion de un estado de “referencia”
establecido. Permite la deteccion de cualquier objeto que
pase frente al sensor, incluso de aquellos que impiden que
la luz laser vuelva a la unidad.

REFERENCIA ‘
o]
CON UNA PIEZA
REDONDA /
ON o]

Ajuste el diametro del punto del haz tan sdlo girando un potenciometro con

un desarmador convencional.

Mecanismo del disco de pasos

Los modelos Serie LR-TB5000 cuentan con un disco giratorio con varios lentes.
Eldidmetro del punto del haz se determina por la posicion del disco.

A diferencia del mecanismo de enfoque comdnmente utilizado, que ajusta el
punto del haz de acuerdo a la posicion de un Gnico lente, el mecanismo de disco
de pasos se ajusta al lente optimo. Esto elimina la posibilidad de que varie el
punto del haz, a causa de la vibracion de un lente que depende de su posicion.

Excepcional
Capacidad de deteccion directa cancelacion de interferencias

La influencia de los objetos circundantes™ se reduce en
gran medida gracias al disefo de deteccion directa de

la Serie LR-T, en comparacién con otros sensores basados
en posicion que utilizan la triangulacion o principios de Hasta cuatro sensores pueden trabajar en estrecha
deteccién por ultrasonido. proximidad, sin la posibilidad de interferencia mutua. Esto
permite detectar de forma estable multiples puntos sobre
un objeto, sin interferencias.

Cancelacion de interferencias mutuas
para un maximo de 4 unidades

Resistencia a la luz ambiental
hasta por 100,000 Llux

El circuito integrado dedicado evita que el sensor se vea
afectado por la iluminacidn externa, asi como por otros tipos
Serie LR-T Triangulacién Ultrasénico de luz generada en los procesos de produccién.

*Otros sensores basados en posicién son afectados por factores como la
distancia o el acabado de la superficie que rodea el objeto como rejillas o
tamafo de hoyos.



Facil de usar

MONTAJE FLEXIBLE

El disefio de la Serie LR-T hace posible la deteccidn de objetos desde cualquier posicién de montaje.

Ya sea que se monten cerca del objeto, lejos de éste, horizontal, vertical o diagonalmente, estos sensores proporcionan una deteccion
fiable y consistente. Esto hace ideal a la Serie LR-T para su instalacion en equipos nuevos o existentes.

Soporte de angulo ajustable

Con los soportes angulares ajustables en
forma de L se puede fijar rapidamente el
sensor a un perfil de la maquina.

-\
|

Soporte ajustable

Este ajuste de angulo libre se puede utilizar para
montar el sensor a un tubo M12 estandar.

i
- l/

Se pueden utilizar hasta 4 unidades
sin interferencia mutua

Conector rapido

5.0 m

16.4°




FACIL CONFIGURACION

La Serie LR-T proporciona una interfaz amigable e intuitiva,

asi como una pantalla altamente visible, para simplificar la instalacién y solucion de problemas.

Pantalla OLED

La pantalla OLED permite una operacion facil, con el
contenido claro y especifico y una navegacion intuitiva.

il
FKEYENCE LR-TB5000 l
]

Indicador mas grande

Gracias a su excelente visibilidad a larga distancia, el
indicador comunica facilmente el estado de funcionamiento
del sensor.

e, h.

ROJO INTERMITENTE:
Se ha producido un error

VERDE INTERMITENTE:
Salida de estabilidad en ON

Contenido amplio y exacto

Los caracteres se muestran con gran exactitud y claridad,
lo que permite que los usuarios operen e interpreten el
dispositivo mas réapido y facilmente.

b lutput Mode ¥

Pantalla OLED

B Standard
id

Pantalla
convencional

El estado del sensor también se puede comprobar
facilmente de un rapido vistazo.

Las teclas estan bloqueadas

&  NEAR
n 23455

El objeto esta demasiado cerca

Estd presionada una tecla
y se mantiene abajo

Auto calibracion

Calibre su sensor en segundos con sélo presionar el boton
SET, mientras el objeto que desea detectar estd presente,

y una vez mas cuando ya no lo esté. El sensor establecera
automaticamente el punto 6ptimo de ajuste ON/OFF para su
salida.

- KEYENCE  LRTE
L~ 23454

Salidas todo en uno

Todos los modelos cuentan con la capacidad de
seleccionar entre salidas NPN y PNP. Los modelos de
la Serie LR-TB5000 también cuentan con la opcién de
una salida (de voltaje o corriente) analdgica.

NPN PNP

Salida de polaridad NPN/PNP




Versatilidad sin igual

Cuando el operador trabaja de cerca en el proceso

Cuando los sensores se tienen que montar cerca de las piezas de trabajo, los operadores corren el riesgo de chocar con los mismos, provocando su desalineacion.
Para evitar golpear estos sensores accidentalmente, los operadores trabajaran generalmente mas lento y con mas cuidado, reduciendo por consiguiente su eficiencia.

La Serie LR-T elimina estas preocupaciones y maximiza la eficiencia, al proporcionar una deteccién estable desde alguna posicion que no estorbe al operador.




Cuando un robot interviene en el proceso

Por lo general, es preferible no instalar un sensor en la ruta de un brazo robético, sin embargo, si un sensor tiene un rango de deteccion corto, es necesario
colocar el mismo cerca de la ruta de paso del robot, con el riesgo de un dafo potencial a causa de un impacto. La Serie LR-T permite una deteccion estable a

distancia, evitando accidentes para el sensor y la maquina.
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¢{QUE SE PUEDE DETECTAR CON UN SENSOR LASER MULTIFUNCIONAL?

Al mismo tiempo que la Serie LR-T es perfecta para aplicaciones que requieren la deteccion de un objeto en una posicion predeterminada,
también esta disenada para realizar detecciones en base a variaciones de distancia, para aplicaciones tales como la deteccion de niveles o el control de tension de textiles.

Un solo sensor laser LR-T puede detectar objetos en un rangode 0.06 ma5m 0.2 a 16.4', en cualquier tipo de maquina y para cualquier aplicacion.

Centros de maquinado

Control de te
en textiles

Sistemas de transporte
gEgegates Celdas de soldadura
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Controlador multisensor Serie MU-N

Mayor accesibilidad con controlador facilmente acoplable:

s (@

Multi-Sensor Controller

El controlador Serie MU-N proporciona una pantalla remota que puede utilizarse para
calibrar rapidamente y supervisar de forma sencilla los sensores conectados. Este
controlador combina perfectamente con la Serie LR-T, y puede montarse alejado de
los objetos en posiciones potencialmente dificiles de alcanzar, gracias a su capacidad

de deteccion de largo alcance.

Compatibilidad de red Funcion de respaldo de configuracion
Mediante la combinacién de la Serie MU-N con La funcién de respaldo de configuracion les permite
la Serie NU de KEYENCE, los usuarios pueden a los usuarios guardar los ajustes del sensor en
transmitir datos a través de una red industrial el MU-Ny transferirlos rapidamente a los nuevos
estandar. sensores.

Etheri'et/IP
CC-Link 2

Guardar los ajustes =U’; Reemplazo de

H Copiar los
DGVlceI ‘et Conecte hasta 4 ajustes
controladores MU-N a
una sola unidad NU.

suy
o S

Pantallas intuitivas

EL MU-N cuenta con una pantalla OLED clara,
que ofrece funciones graficas innovadoras para
un monitoreo simplificado del sensor.

Monitoree cambios en la
lectura del sensor

Monitoree los valores
en el momento en que
la salida se pone en ON.

Multi-Sensor Controller

7 segmentos y pantalla OLED




1 Linea de productos

Tipo Distancia de deteccién Diametro del punto Entrada/Salida Modelo
Cable
@2m6.6) LR-TB5000
[Salida de control + Salida de control],
. [Salida de control + Entrada externa],
W Ajustable [Salida de control + Salida analégica], o
a mm2.56"a [Entrada externa + Salida analégica]
Conector M12 LR-TB5000C
(Cable opcional) LR-TB5000CL
Cable
@m6.6) LR-TB2000
Fijo [Salida de control + Salida de control], o
| . .
. 1
6022000 mm 2.36" a 78.74° (Aprox. 84 mm 00.16") [Salida de control + Entrada externa]
Conector M12 LR-TB2000C

(Cable opcional)

LR-TB2000CL

1 Herraje de montaje

1 Herraje de montaje

1 Cubierta de proteccion

Tipo Modelo Material/Peso Tipo Modelo | Material/Peso Tipo Modelo Material/Peso
('.“(‘:." ‘I - Cubierta protectora frontal o SPUCSSO4’
i~ Herraje de dngulo ajustable SUS304 ) i #  Soporteajustable Niquelado de zinc, (Para la Serie LR-TB5000) P-87778 , 81C.
i . (Para la Serie LR-TB5000) | OP-87773 Aprox. 150 wy ,g/ (para Serie LR-TB5000) | OP-87774 etc. Aprox. 69
| | (2 tornillos M4 incluidos) ’ ‘\;f P (2 tornillos M4 incluidos) Aprox. 120 g
NS <
o Cubierta protectora frontal 5US304, 8US430,
(Para la Serie LR-TB2000) OP-87776 PC, etc.
Aprox. 50 g
. Herraje de angulo ajustable SUS304 com I} '_f Soporte ajustable Niquelado de zinc,
-y S (Para la Serie LR-TB2000) | OP-87771 Aprox. 110 { o (para Serie LR-TB2000) | OP-87772 etc.
2 v (2 tornillos M3 incluidos) prox. g ‘\J /‘ (2 tornillos M3 incluidos) Aprox.110¢g LR-TB5000 + OP-87774 + OP-87775 LR-TB2000 + OP-87772 + OP-87775
L= g L
ﬁ'. 7 /| Herraje pequefio g Tornillo de fijacion . .
. ; (Para la Serie LR-TB2000) | OP-87770 Asr%isgg & &, (Para soporte ajustable) | OP-87775 H':"fo:'%ﬂado
¢ =" (2tornillos M3 incluidos) prox.c09 o @ (85mm3ss) prox. 12599
= -
- M12 =

13



1 Cable (modelos tipo conector M12, cuando no se usa controlador MU-N)

Especificaciones Imagen Modelo Material Lado del sensor Lado del terminal Longitud
OP-87634 2m6.6'
Esténdar Cable: PVC (cloruro de vinilo)
Conector: Niquelado de zinc
\
s OP-87635 10m32.8'
W2 4 pines Cables sin conector
(recto)
OP-87636 2mé6.6'
Resistente al aceite Cable: PUR (poliuretano)
Conector: Niquelado de zinc
1 ‘\
OP-87637 10m32.8'

1 Diagrama del circuito de E/S

Cuando los hilos de E/S (@ negro, @ blanco) se establecen como
Out 1 (Salida 1)/Out 2 (Salida 2)

Cuando el hilo de E/S (® negro) se establece como entrada
(entrada externa)

Cableado de polaridad NPN Cableado de polaridad NPN

1 e 20230 VCD < 20230 VCD
= ®Café ®Café
E E £ i
E 2= S S 2 5
2] |88 1 @Negro s @Negro
5 3 ¥ a
5 g e e
§ 3 § vy Y @Blanco 5 o
= £3 e v PLC, etc.
= K Nl @Azul oV @Azul 1 ov
Cableado de polaridad PNP Cableado de polaridad PNP
- ®Café
f 2 vCD «
= Dcate 0230VC N ! 20230 VCD
E| |22 v g PLC, etc.
2 g8 T @Negro S
s § § by B @Negro
2 s 2 v X | @Blanco £ x
g 28 v sl |s e =
s 188 &l |5 ° T ¥
= 4& \l @Azl ©hal ov
L | oV L
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Cuando el hilo de E/S (@ blanco) se establece como analdgico

(salida analégica)

Circuito principal

@Café
¢ 20a30VCD
Gircuito de salida analdgica @Blanco
de corriente/voltaje
Dispositivo de entrada analégica
®Azul ov

Distribucion de pines del conector M12

@
® O
@



1 Controlador

1 Cable de sensor a controlador (modelos tipo conector M12 de 4 pines)

. Salida de Entrada n o Material del Lado del Lado del n
Tipo ] e Salida analégica Modelo Peso Aspecto cable - ey Longitud Modelo Peso
PVC 2m6.6 OP-88025 | Aprox.75¢
. M12 de 4 pines
(Policloruro recto Conector
i de vinilo . ¥ "
Unidad 1 salida méx.* MU-N11 Aprox. 70 g A ) 10m32.8' | OP-88026" | Aprox. 2809
principal
* El cable de 10 m 32.8" incluye un conector adicional para el lado del controlador.
2 salidas méx. 1 entrada méx. ..
1 Juego de conectores para la conexién de sensor a controlador
Este juego es necesario cuando el extremo del cable del sensor es un cable suelto, o cuando el cable de sensor a
. controlador se corta.
Unidad de A 70
expansion - MU-N12 prox. /9.9 Aspecto Tipo Modelo aplicable Modelo Peso
Para cable de
PVC (Policloruro de LR-TB2000/TB5000* OP-88029 Aprox. 3¢
vinilo)
* Salida analégica disponible cuando estd conectado ya sea LR-TB5000 (C/CL) o LR-TB2000 (C/CL). @
. . . . Por cable de
1 Cable de alimentacion para Serie MU-N Ps PUR (Poliuretano) 0P-87636/87637 OP-88030 | Aprox.3g
El cable no estd incluido con el controlador. Debe adquirirse por separado. w
Aspecto Unidad Material Extremo Lado del Longitud | Modelo Peso * OP-87634/87635 no se puede conectar a esta opcion. Use OP-88025/88026 cuando utilice un cabezal de tipo conector y un cable conector M12 de PVC.
aplicable del cable del cable controlador
) - Cables sueltos N . .
Unidad principal de 4 hilos Mu-CB4 Aprox. 120 g 1 Opciones de montaje del controlador
2mé6.6 Aspecto Tipo Descripcion Modelo Peso
Unidad de Cables sueltos
expansion de 2 hilos MU-CB2 Aprox. 100 g ?&4 Y. Adaptador de montaje | Permite que la unidad principal sea montada OP-76877 | Aprox. 119
(Policloruro Conector ’/ (para unidad principal) | sin un riel DIN.
de vinilo) -
. Se utiliza para asegurar las unidades principal
) Unidad principal M12 de 4 pines 03mi10 | MU-CC4 Aprox. 30 g Unidad terminal y de expansion a un riel DIN por ambos
i recto o extremos. Se tienen que utilizar unidades OP-26751 | Aprox.15¢
(para expansion) R .
terminales cuando haya una unidad de
expansion conectada. (2 piezas incluidas)

*Cuando la configuracién de E/S sea “salida analdgica + entrada externa”, seleccione MU-CB8 (cables sueltos de 8 hilos).

1 Diagramas de circuitos de E/S (cuando se utiliza la Serie MU-N)

Circuito de salida de control

Cuando se selecciona NPN

Café* (@)
24VCD
£ g
g[28 8
2|88
El|ss
2| |8g Negro(@)/Blanco(®)
3| |eg 3
S||eg
EE
S Azul*(®)
ov

Cuando se selecciona PNP

Café™(®) 24CD
=
2[|E2
g||c¢e
g 28 Negro(@)/
5| |8
2| |Eg| p
El > 5
S| |88 s
38 3
S r | Awl"(@)
ov

Circuito de entrada

Cuando se selecciona NPN

Cuando se selecciona PNP

Circuito principal

6 Café*1(®)
Café* (@, o
¢ (@ 24VCD + T 24VCD
= 3 W PLC, etc.
7J 2
Naranja*2 £
RO ‘ g & -+ | Blanco(@)/Naranja*2
P £
1 PLC, sl =t
v etc. v, .
1 AE) g Aul*i(@)
Azul*(®) ov ov

Circuito de salida analdgica *1

Café(®)
. 24VCD

Circuito de salida
analdgica
de corriente/

voltaje Dispositivo de
entrada analdgica

Azul(®)

Blanco(®)

Circuito principal

ov

*1 MU-N11 solamente *2 Cuando la configuracién de E/S es “salida analdgica + entrada externa”, el cable de alimentacién debe ser MU-CB8 (cables sueltos de 8 hilos). En este caso, el conductor blanco corresponde a “salida analgica” y el naranja a “entrada externa”.

Distribucion de
pines cuando se
utiliza el cable
del conector M12
(4 pines)

@
® O
@
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1 Especificaciones

CE & @ IO-Link

Model Cable LR-TB5000 —_ LR-TB2000
odelo
Cable con conector M12 LR-TB5000C LR-TB5000CL LR-TB2000C LR-TB2000CL
Distancia d bl 60 a 5000 mm 2.36" a 196.85""1 60 a 2000 mm 2.36" 2 78.74""2
. Variable "
Qismeoldelouic (utilizar un didmetro de punto de 40 mm 1.57" 0 menos) Aprox. 4 mm 0.18
Tiempeldalrsantiasia 1ms/10 ms/25 mg/W 00 ms/1000 ms 2 ms/20 ms/50 m_s/200 ms/2000 ms 1ms/10 ms/25 m;/W 00 ms/1000 ms 2 ms/20 ms/50 m§/200 ms/2000 ms
seleccionable seleccionable seleccionable seleccionable
Tipo Laser rojo (660 nm)

Producto Léser de Clase 1
(IEC60825-1, FDA(CDRH)
Part1040.10°3)

Producto Léser de Clase 2
(IEC60825-1, FDA(CDRH)
Part1040.10°3)

REEBBIE Clase de laser

Producto Léser de Clase 2
(IEC60825-1, FDA(CDRH)
Part1040.10°3)

Producto Léser de Clase 1
(IEC60825-1, FDA(CDRH)
Part1040.10°3)

Funcién de prevencion de interferencia mutua 4 unidades (cuando se utiliza la funcién de prevencién de interferencia)

Temporizador OFF/Retardo de OFF/Retardo de ON/Un disparo

Voltaje de alimentacion 20230 VCD, incluyendo 10% rizado (P-P), Class 2 6 LPS

Consumo de corriente 50 mA 0 menos (sin carga) [ 45 mA 0 menos (sin carga)™®

Colector abierto NPN/Colector abierto PNP seleccionable
30VCD o menos, 50 mA o menos, Tensién residual: 2 V o menos,
N.A./N.C. seleccionable

Salida de control

Transmision OFF/Calibracion/Actualizacion de superficie de referencia (cuando se utiliza el modo de DATUM) seleccionable
Corriente de cortocircuito: 1 mA o menos, tanto para NPN como PNP
Para el voltaje aplicado, consulte los esquemas eléctricos en el manual de instrucciones.
Para los tiempos de entrada, consulte las tablas de tiempo en el manual de instrucciones.

E/S"6"7 Entrada externa

Salida de corriente/salida de voltaje seleccionable
Salida de corriente: 4 a 20 mA con una resistencia de carga méx. de 500 Q —
Salida de voltaje: 0 a 10 V con una resistencia de carga externa de 5 kQ o mas
Protecci6n contra conexidn inversa de la fuente de alimentacion, picos de potencia, sobrecorriente de salida, conexion inversa de salida, picos de salida

Grado de proteccion IP65/IP67 (IEC60529)

Salida analdgica

Circuito de p

Luz Lampara incandescente/Luz solar: 100000 lux o0 menos

Resistencia al medio Temperatura ambi -20a+55°C -4 a 131°F (Sin congelacién)

ambiente Humedad relativa 35a85% HR (Sin condensacion)

ia a golpes 1000 m/s? en la direcci6n de los ejes X, Y, Z, 6 veces respectivamente

iaa i 10 a 55 Hz Doble amplitud 1.5 mm 0.06" en las direcciones de los ejes X, Yy Z, 2 horas respectivamente

Carcasa: Fundicion de zinc (niquel cromado),
Cubierta del indicador y botones: PES,
Cubierta del lente y pantalla: PMMA (especificaciones de revestimiento resistente a ralladuras),
Buije del cable: PBT,
Cable: PVC,
Conector M12 (s6lo para el tipo de cable con conector M12): TPE, PBT, laton niquelado

Material

Tipo de cable: Aprox. 200 g (incluyendo cable)
Tipo cable con conector M12: Aprox. 160 g

Tipo de cable: Aprox. 125 g (incluyendo cable)

Peso Tipo cable con conector M12: Aprox. 85 g

Manual de instrucciones,

L eenloslacomparianies etiquetas de advertencia de laser y explicativas (excepto LR-TB5000CL/TB2000CL)

*1 Elrango de distancia visualizable es de 50 a 5200.
*2 Elrango de distancia visualizable es de 50 a 2200.
*3 Laclasificacion ldser FDA (CDRH) se efecttia en base a IEC60825-1, de conformidad con los requisitos de la Laser Notice No.50.
*4 150 mA 0 menos (con carga)
*5 145 mA 0 menos (con carga)
*6 Puede seleccionar la E/S de las siguientes combinaciones.
o Salida de control x 2, salida de control + entrada externa
 Salida de control + salida analdgica (s6lo LR-TB5000/TB5000C/TB5000CL)
 Entrada externa + salida analdgica (sélo LR-TB5000/TB5000C/TB5000CL)
(Para mas detalles sobre el método de configuracion, consulte el manual de instrucciones).
*7 Compatible con especificacién de 10-Link v.1.1/COM2 (38.4 kbps). Puede descargar un archivo de instalacién de la pdgina web de KEYENCE (http://www.keyence.com).
Si utiliza el producto en donde no se pueden descargar archivos a través de Internet, pongase en contacto con la oficina de KEYENCE mas cercana.



1 Especificaciones

Modelo MU-N11 | MU-N12

Unidad principal/unidad de expansion Unidad principal \ Unidad de expansion

LR-TB5000(C), LR-TB2000(C): 7 ms/15 ms/30 ms/105 ms/1000 ms seleccionable

BT G (EIEEE LR-TB000CL. LR-TB2000CL: 8 ms/25 ms/55 ms/205 ms/2000 ms seleccionable

Temporizador OFF/Retardo de OFF/Retardo de ON/Un disparo

Voltaje de ali i0 24\/CD, rizado (P-P) 10% o menos, Class 2 o LPS

Fuente de alimentacion LR-TB5000(C/CL) conectado: 120 mA o menos *1

Consumo de corriente LR-TB5000(C/CL) conectado: 105 mA o menos *2
LR-TB2000(C/CL) conectado: 115 mA o menos *1

LR-TB2000(C/CL) conectado: 100 mA o menos *2

Maximo 2 salidas
Colector abierto NPN/colector abierto PNP - seleccionable
Unidad principal: 24 VCD o menos, 50 mA*4 o menos, voltaje residual: 2 V o menos, N.A./N.C. - seleccionable
Unidad de expansion: 24 VCD o menos, 20 mA o menos, voltaje residual: 2 V o menos, N.A/N.C. - seleccionable

Salida de control

Maximo 1 entrada
Transmision apagada / calibracién / actualizacion de superficie de referencia - seleccionable
Corriente de cortocircuito: 1 mA o menos para NPN/2 mA o menos para PNP
Para el voltaje aplicado, consulte los diagramas de conexiones en el Manual del usuario (Edicién LR-T)
Para los tiempos de entrada, consulte los graficos de tiempo en el Manual del usuario (Edicion LR-T).

E/S™3 Entrada externa

Méximo 1 salida
Salida analégica Salida de corriente/salida de voltaje - seleccionable .
9 Salida de corriente: 4 a 20 mA con una resistencia de carga méx. de 450 Q

Salida de voltaje: 0a 10V con una resistencia de carga externa de 5 kQ o mas

Circuito de p i0 Proteccitn contra conexion inversa de la alimentacion, picos de potencia, sobrecorriente de salida, picos de salida y conexién inversa de salida
Expansidn de unidades Hasta 4 unidades por unidad principal*s
Temperatura ambi -20a+50°C -4 a 122°F (sin congelacion)
Resistencia H dad ambiente 352 85% HR (sin condensacién)
ambiental Resistencia a golpes 1000 m/s” en las direcciones de los ejes X, Y, Z, 6 veces respectivamente
Resi ia a vibraci 10 a 55 Hz, amplitud doble 1.5 mm 0.06" en las direcciones de los ejes X, Y'y Z respectivamente, 2 horas
Material Carcasa y guardapolvo: policarbonato, Botdn: poliacetal, Panel de pantalla: acrilico
Peso Aprox. 70 g

*1 LR-TB5000(C/CL) conectado: 220 mA o menos (2 salidas, incluyendo carga), LR-TB2000 (C/CL) conectado: 215 mA o menos (2 salidas, incluyendo la carga)
*2 LR-TB5000(C/CL) conectado: 145 mA o menos (2 salidas, incluyendo carga), LR-TB2000 (C/CL) conectado: 140 mA o menos (2 salidas, incluyendo la carga)
*3 Laconfiguracion de E/S se puede seleccionar de |as siguientes combinaciones.

Unidad principal: Salida de control x 2, salida de control + entrada externa, salida de control + salida analdgica, salida analdgica + entrada externa

Unidad de expansién: Salida de control x 2, salida de control + entrada externa
*4 20 mA o menos, cuando se utiliza la unidad de expansién.
*5 Se pueden enlazar hasta 5 dispositivos N-bus, incluyendo la unidad principal (o unidad de red).
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1 Precisién de repeticién (tipica)

LR-TB5000/TB5000C (Laser de Clase 2) Unidad: mm pulg LR-TB2000/TB2000C (Laser de Clase 2) Unidad: mm pulg
Papel blanco (Reflectividad: 90%) Papel gris (Reflectividad: 18%) Papel blanco (Reflectividad: 90%) Papel gris (Reflectividad: 18%)
Tiempo de respuesta [ms] Tiempo de respuesta [ms] Tiempo de respuesta [ms] Tiempo de respuesta [ms]
1 10 25 100 1000 1 10 25 100 1000 1 10 25 100 1000 1 10 25 100 1000
60 +25 +7 +6 +3 +3 +52 +19 +14 +6 +4 60 +36 +12 +7 +4 +3 +100 +32 +21 +12 +5
2.36" +0.98" +0.28" +0.24" +0.12" +0.12" +2.05 +0.75" +0.55" +0.24" +0.16" 2.36" +1.42" +0.47" +0.28" +0.16" +0.12 +3.94" +1.26" +0.83" +0.47" +0.20"
200 +8 +4 +3 +3 +3 +15 +5 +4 +3 +3 200 +8 +3 +3 +3 +3 +10 +4 +3 +3 +3
7.87" +0.31" +0.16" +0.12' +0.12" +0.12" +0.59" +0.20" +0.16" +0.12" +0.12" 7.87 +0.31" +0.12" £0.12" +0.12" +0.12 +0.39" +0.16" +0.12" +0.12' +0.12"
Distancia de 1000“ +7 ) +3 ‘ +3 ‘ +3 ] +3 ] +11 ‘ +4 ‘ +3 ) +3 ‘ +3 ) Distancia de 500 ) +7 ‘ +3 ‘ +3 ) +3 ! +3 +9 ) +3 ; +3 ‘ +3 ‘ +3 ‘
deteccion 39.37 +0.28 +0.12 +0.12 +0.12 +0.12 +0.43 +0.16 +0.12 +0.12 +0.12 deteccidn 19.69 +0.28 +0.12 +0.12 +0.12 +0.12 +0.35 +0.12 +0.12 +0.12 +0.12
2000 +11 +4 +3 +3 +3 +32 +10 +7 +5 +3 1000 +9 +4 +3 +3 +3 +26 +7 +6 +3 +3
[mm pulg.] | 7574 £043' | 016" | 012" | £012" | £0.12" | +1.26" | +0.39' | +0.28" | +0.20" | +0.12" (mmpulg.] | 3937 £035" | 016" | 012" | 012" | +012" | +1.02" | £0.28" | +0.24" | +0.12" | +0.12"
3000 +18 +6 +4 +3 +3 +59 +16 +12 +6 +3 1500 +13 +6 +3 +3 +3 +43 +12 +10 +4 +3
118.11" +0.71" +0.24" +0.16" +0.12" +0.12" +2.32" +0.63 +0.47" +0.24" +0.12" 59.06" +0.51" +0.24' +0.12" +0.12" +0.12 +1.69" +0.47" +0.39" +0.16" +0.12"
5000 +42 +12 +9 +5 +3 +154 +40 +29 +14 +6 2000 +25 +7 +6 +3 +3 +69 +21 +13 +6 +4
196.85" +1.65" +0.47" +0.35" +0.20" +0.12" +6.06" +1.57" +1.14" +0.55" +0.24" 78.74" +0.98" +0.28" +0.24" +0.12" +0.12 +2.72" +0.83" +0.51" +0.24" +0.16"
LR-TB5000CL (Laser de Clase 1) Unidad: mm pulg LR-TB2000CL (Laser de Clase 1) Unidad: mm pulg
Papel blanco (Reflectividad: 90%) Papel gris (Reflectividad: 18%) Papel blanco (Reflectividad: 90%) Papel gris (Reflectividad: 18%)
Tiempo de resp [ms] Tiempo de respuesta [ms] Tiempo de respuesta [ms] Tiempo de respuesta [ms]
2 20 50 200 2000 2 20 50 200 2000 2 20 50 200 2000 2 20 50 200 2000
60 +27 ] +6 15 +3 +55 +20 +14 +8 +4 60 +39 £13 +9 +5 +3 +104 +33 +25 +14 +8
2.36" +1.06" +0.35" +0.24' +0.20" +0.12" +217" +0.79" +0.55" +0.31" +0.16" 2.36" +1.54" +0.51" +0.35" +0.20" +0.12 +4.09" +1.30" +0.98 +0.55" +0.31"
200 19 +6 +6 +3 +3 +15 15 +6 +3 +3 200 +8 15 +3 +3 +3 =11 +6 +3 +3 +3
7.87" +0.35" +0.24" +0.24' £0.12" £0.12" +0.59" +0.20" +0.24" +0.12" £0.12" 7.87 +0.31" +0.20" 012" +0.12" +0.12 +0.43" +0.24" +0.12" +0.12" +0.12"
Distancia de 1000 19 +6 +6 +3 +3 +12 +6 +4 +3 +3 Distancia de 500 +7 +3 +3 +3 +3 +10 +3 +3 +3 +3
deteccion 39.37" +0.35" +0.24" +0.24' £0.12" £0.12" 047" +0.24' +0.16" +0.12" £0.12" deteceldn 19.69" +0.28" +0.12" £0.12" +0.12" +0.12 +0.39" 012" +0.12" +0.12" +0.12"
2000 +12 +7 +6 +3 +3 +33 11 +8 +5 +3 1000 +10 +5 +3 +3 +3 +26 19 +6 +3 +3
[mm pulg.] 78.74" 047" | £0.28" | +0.24' 012" | 012" | #1.30" | +0.43 £0.31" | £0.20" | £0.12" [mm pulg.] 39.37" £0.39" | £0.20" 012" | 012" | 012 +1.02" | $0.35" | +0.24" | +0.12' +0.12"
3000 +19 +8 +6 +4 +3 +60 +18 +12 +7 +4 1500 +14 +6 15 +5 +3 +44 +13 11 15 +3
118.11" +0.75" +0.31" +0.24' +0.16" +0.12" +2.36" +0.71" +0.47" +0.28" +0.16" 59.06" +0.55" +0.24' +0.20" +0.20" +0.12 +1.73" +0.51" +0.43" +0.20" +0.12"
5000 +42 +14 +10 5 +5 +159 +42 +31 +15 +8 2000 +26 +8 +7 +5 +3 +71 +22 +15 +9 15
196.85" +1.65" +0.55" +0.39" +0.20" +0.20" +6.26" +1.65" +1.22" +0.59" +0.31" 78.74" +1.02" +0.31" +0.28" +0.20" +0.12 +2.80" +0.87" +0.59" +0.35" +0.20"

1 Ajuste del diametro del punto (LR-TB5000/TB5000C/TB5000CL)

Utilice el potenciémetro en la parte posterior del sensor para ajustar
el didmetro del punto.

La relacién entre el tamafio del punto y la posicién del potenciémetro
es la siguiente.

Ajuste de luz paralela

WIDE l;AHROW

® Para detectar objetos que tienen agujeros, se puede lograr una deteccion estable utilizando
un didmetro de punto mas grande.

® Ajuste el diametro del punto de modo que sea 40 mm 1.57" 0 menos, en la distancia de deteccion
deseada.

Ajuste de punto grueso

WID) I\AAHROW Didmetro de aprox. 40 mm 1 57“*

Diametro de aprox. 6 mm 0.24" *

e 6?.2

751
8

Unidad: mm pulg
NARROW | 1 [ 2 [ 3
X (Aprox.) [ 50019.69° | 100039.37" | 2000 78.74"

0 X

Unidad: mm pulg
WoE [ 5 [ 6 [ 7 T 8
X (Aprox.) [5000 196.85'[3000 118.11'] 1500 59.06' | 750 29.53"




Unidad: mm pulgada

1 Dimensiones

Boton Pantalla Boton Pantalla
LR-TB5000/ LR-TB2000/
TB5000C/TB5000CL TB2000C/TB2000CL
21 ] o
/ } ——— 15 I ] |25 ‘]11,,”
m =3 € £5§. 059" =3 B3 + 0.10" }0.43
027
- 11.8
Indicador/” | 180.71° Boton Indicador 048° Bot6n
26.6 1.05" 19075
39.91.57 Botén 34.31.35" Botén
30.6 1.20 51.42.02' 22.10.87 41161
16.5 0.65" 55022 42.4167" 11.3 0.44 33% 2;/ 34.11.34'
. ' Superficie de referencia
0.57"| Punto focal de 0.06 ] 0.03
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S gt 0.04 0.04
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Sunie fort recepcion de luz 0arar
Punto focal de uperficie de referencia 00.17 N . S
recepcion de luz para detectar la distancia 2x04.2 ] 2x93200.13 &
04.0 00.16" 4 hilos (café/azul/negro/blanco) x 0.20 mm?
4.0 00.16" 4 hilos (café/azul/negro/blanco) x 0.20 mm? Longitud del cable 2m 6.6 (modelos tipo cable)
Longitud del cable 2 m 6.6' (modelos tipo cable)
8
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L 1
iz 043 H
S g 043
= L
]
[ —
Modelos de tipo conector M12: . Distribucién de pines Modelos de tipo conector M12: J Distribucién de pines
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1 Dimensiones

OP-87773
60236
018"
018 gy
0.35'9 M 15
04712 b 1059
- f450.18

Material: SUS304

OP-87771

12.50.49"
450.18

A
&% Material: SUS304

Material: SUS304
Grosor de placa: 3.0 0.12" Grosor de placa: 2.5 0.10

Material: SUS304

Grosor de placa: 3.0 ~ Grosor de placa: 3.0
0.12" 0.12

0.03
2-M4 x 0.7

Material: SUS304

Grosor de placa: 3.0 0.12"Grosor de placa: 2.5 0.10"

2
R35
2-M3x 0.5 0.02

Material: SUS304

iy
1
S 5| (469) 39,
Zel R | s |1
1 | | |
0.63 0N n ) o,
: ] A 2
250.98 N\ s
37146 2-03500.14° M3 <05
G
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Area no ajustable cuando se utiliza OP-87773
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OP-87774/87772

Perno con cabeza de hexagono interior

(M5, longitud 15 mm 0.59', lado opuesto

19.

36.91.45° _ 4mm0.16", hierro niquelado)

27| 114
01.06

013922

00.87"

Tuerca (M5, hierro niquelado)

OP-87774

0.03"

4 x M4 P=07

3.3 013
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0.17

00.79', 00.94"
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Unidad: mm pulgada
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1 Dimensiones

OP-87778 +

LR-TB5000/TB5000C/TB5000CL

30.6 1.20

145

16.50.65'

0.57'

284
36,9

067

Punto focal de
recepcion de luz

Cable conector M12
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Unidad: mm pulgada

MU-N11 (unidad principal) / MU-N12 (unidad de expansién) Cuando hay unidades de expansion conectadas

| =
|

Unidad terminal Unidad terminal *

]
|
|

Maximo cuando la
cubierta esta abierta:

108 i
4.25" C_———— 1 A
| @ : . I |
1 iy ' * Se requiere utilizar " "
l v unidades terminales si No. de unidades de expansion L i
— 28 — L J se conecta una unidad 1 281.10
1.10 bl 19.54-237 35.4 de expansion. (OP-26751) 2 56 2.20"
0.77"| 0.93" 1.39" 3 84 331
78.4 21— -
3.09" 0.83" 4 112 4.41
k—- PVG: 8.9 min. 60.24° L L 6024 5 140 5.51
0.35"
— PUR: 28.2 min.
111"
15.5 min. —l
0.61"

Cable de alimentacién para MU-N

MU-CB4/CB2 MU-CC4
2000 78.74 300 11.81
[ Distribucion de pines [yo. Color
del conector M12 0) Cafe
} ][ S E——————— Lo14.00.55 @ ©<?® @ | Blanco
® ® Azul
MU-CB4: 5.5 00.22" (4 x 0.35 mm? 05.5 00.22" (4 x 0.35 mm2) M12 @ Negro

MU-CB2: 05.5 00.22" (2 x 0.35 mm2

Cable de sensor a controlador (tipo de conector M12 de 4 pines)
OP-88025/88026

43169 0P-88025: 2000 78.74'/0P-88026: 10000 393.70"

4.0 016" (4 x 0.20 mm2)

Distribucion de pines X Y Color Disposicion de pines
del conector M12 Café del conector Y

DESCARGA DE DATOS CAD
www.keyence.com.mx/CADG

OO

Blanco
® Azul
Negro




Sensor laser
multifuncion

PARA CONTACTAR A SU OFICINA LOCAL
LLAME 0-KEYENCE www.keyence.com.mx AVISO DE SEGURIDAD
SIN - . . Por favor lea cuidadosamente el manual de
COSTO |8 0 0 -539-3623 E-mail : keyencemexico@keyence.com insirucciones para operar de manera
*Solo para México segura cualquier producto KEYENCE.

‘ CONTACTE SU OFICINA MAS CERCANA PARA SABER EL ESTADO DE LIBERACION DEL PRODUCTO
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